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1. 안전
모든 제품에는 취급설명서가 함께 공급되며, 사용자 및 관리자는 언제나 손쉽게 이용할 수 있는 곳에 본 취급설명서
를 보관하여 아래와 같은 설치/작동/유지보수 등 필요상황에 반드시 참조하시고 사용 및 관리를 하여야 합니다.

안전 예방조치
설치 혹은 관련구조물을 변경하는 경우
조작자의 안전교육을 위하여
장비의 유지보수 관리를 위하여
조작상의 사용설명
부품 목록

1.1. 안전표시

본 취급설명서는 호이스트를 사용자에게 안전하고 효율적으로 사용 및 관리하실 수 있도록 작성되었습니다. 생명을
위협하거나 인적, 물적 피해가 많은 순서에 따라 3종의 안전표시 (위험,경고,주의)로 구분하였으니 사용설명서에  따라
사용하시기 바랍니다.
전동호이스트의 사용방법을 잘못 알고 사용할 경우 하중물의 낙하 또는 감전등의 위험한 상태에 놓이게 됩니다. 설
치, 조작 및 운전, 보수점검 등의 작업 전에 확실히 이해하시고 정확하게 사용하여 주십시오.
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<표1-1> 안전표시 구분

위험

위험

경고

주의

금지

지시

맞전의 위험이 핖픊삖 폂지 잖시폲. 맞전픊로 인해 사잫 쏞쁢 중상픒 입픒
킺맏 위험이 짪캫쇮 수 핖킃삖삲.

�

�

�

�

취믗방법픒 모읂먾빦, 핦좉 사용할 경푾 위험 상이 야기쇦어 사잫 쏞쁢
중상픒 입픒 킺맏 위험이 짪캫 쇮 수 핖킃삖삲.

취믗방법픒 모읂먾빦, 핦좉 사용할 경푾 위험 상이 야기쇦어 사잫 쏞쁢
중상픒 입픒 많쁳컿이 핖픊젾, 경상, 쏞쁢 물적해 짪캫찖솒 뽠음.

주의많 표기쇦어 핖쁢 경푾에솒 상에 싾라 중대 결과읊 �앦 할 수 핖
킃삖삲. 중요 내용픒 기재하폎픊즎로 반드시 지켜주시기 짢앛삖삲.

이기호쁢 금지사항픒 빦타내쁢 믆잊표시이젾, 믆잊표시 중맒 쏞쁢 주쪎에
금지사항이 설명쇦어 핖킃삖삲.

이기호쁢 <위험> <경고> <주의> 읊 팚리쁢 믆잊표시이젾, 믆잊표시 콛에 구체
적인 주의내용이 핖킃삖삲.

� 주  의

호이스트 설치핞, 뫎리핞, 사용핞쁢 호이스트 작동에 팬서 본 취믗설명서읊 핋고 쿧지하킮 후
줂펕쫂삲 취믗설명서에 기준하펺 제품픒 작동하시기 짢앛삖삲.
설치핞, 뫎리핞, 픎 사용핞쁢
- 본 취믗설명에 펆믗쇪 사항대로 설치/작동/쫂수퓮지 작업픒 하펺야 합삖삲.
- 호이스트 작동인풞픒 지정하펺야 합삖삲.
- 호이스트 안전검사핞 및 쫂수퓮지 샂샇핞읊 지정(전기 및 기계 안전뫎리 샂샇핞) 퍟컿하펺

야 합삖삲.
- 핊상점검, 정기점검(풢별, 6개풢, 뼒)픒 본 취믗설명에 싾라 하펺야 합삖삲.



1.2. 사용상 준수사항

운전 및 조작에 필요한 교육(안전관리 담당자로부터)을 받은 사람이 사용하여 주십시오.위 험!

화물의 형상에 적합하고 안전한 묶음 용구를
사용하십시오.
(안전율 : 묶음 체인 5배 이상)
(안전율 : 묶음 와이어 6배 이상)

작업에 필요한 양정이 충분한지를 확인하여 주십시오.
※ 양정이 부족한 경우에는 로드 체인이 이탈하는 경우가 발생하는 위험이 있습니다.

주 의! !

1.2.1. 작업하기 전의 확인사항

호이스트 또는 트로리에 손상된 곳이 있거나 이상 소음과 진동이 있는 경우에는 운
전을 하지 마십시오.
※ 이상이 있을 경우 수리완료까지 『 사용금지 』의 표찰을 누름 버튼스위치 등 눈에

잘 보이는 곳에 부착하여 주십시오.

위 험!

1.2.2. 화물의 묶음

위 험! !

묶음용 와이어는 훅의 중앙에 묶어 주십시오.
※ 잘못된 묶음은 화물의 낙하, 묶음 용구의 벗

겨짐으로 충격 부하 발생 . 안전 고리의 파손
등이 발생하여 대단히 위험합니다.

주 의! !

주 의!
훅의 안전 고리 파손 시에는 절대로 사용하지
마십시오.
※ 묶음용 와이어 로프가 벗겨지는 원인이 됩

니다.

주 의!
날카로운 모서리에 로드 체인이 직접 닿지 않
도록 사용하십시오.
※ 로드 체인이 규정 강도보다 작은하중에도

파손 및 절단의 위험이 있습니다.
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1.2.3. 화물의 권상 권하

정격을 초과하는 하중은 절대 들지 마십시오.
※ 호이스트의 손상과 화물이 낙하하는 원인

이 되므로 대단히 위험합니다.

위 험!

화물의 중심에 호이스트를 정지하여 안전한 묶
음을 확인한 후 권상, 권하의 동작을 하여 브레
이크가 정상적으로 동작하는지 확인하십시오.
※ 브레이크에 슬립이 있을 경우에는 대단히

위험하오니 수리를 완료한 후 운전하십시오.

위 험!

화물의 권상, 권하시 화물의 흔들림이 없도록
하십시오.
※ 화물의 낙하와 로드 체인이 손상되는 원인

이 됩니다.

위 험!

화물을 달지 않은 훅의 흔들림이 없도록 하십시오.
※ 주위 사람과 물건에 충돌로 인명 피해와 화

물이 손상되는 원인이 됩니다.

위 험!

과권방지장치는 안전장치입니다. 평상시에는
사용은 하지 마십시오.
※ 과권방지장치가 손상되어 비상시에 동작하지

않을 수가 있습니다.
※ 평상시 사용하는 경우는 자체 검사를 충분히

하여 주십시오. 충분한 예방 보전이 필요합
니다.

위 험!

화물을 옆에서 끄는 (횡인 및 종인) 작업을 하지
마십시오. 반드시 화물의 바로 위로 호이스트를
이동하여 중앙에서 권상하여 주십시오.
※ 화물이 들어올릴 때 흔들림이 발생하여 위험

합니다. 또 한 본체에 무리한 힘이 가해져 고
장의 원인이 될 수 있습니다.

위 험!



1.2.4. 화물의 이동

이동중의 화물은 구조물이나 배선 등에 간섭이
없게 하여 주십시오.
※ 화물 낙하의 원인이 됩니다.

주 의!

누름 버튼스위치를 잡아당기지 마십시오.
※ 단선의 위험이 있습니다.

주 의!

매달린 화물의 바로 밑이나 진로 방향에는 사
람의 접근을 막아주십시오.
※ 인명 사고로 이어져 대단히 위험합니다.

위 험!

본체나 트로리를 스톱퍼나 구조물에 충돌하지
마세요. 또한 트로리에 충격이 작용하지 않도
록 사용하여 주십시오.
※ 과다한 충격에 의해 매단 화물이 낙하하거

나 본체 손상의 원인이 됩니다.

주 의!
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누름 버튼스위치의 버튼을 충분하게 눌러 들어가게 하십시오.
잘못된 조작으로 전기적 고장을 일으킬 수 있습니다.

주 의! !

역 조작을 할 때에는 일단 정지를 한 다음에 실행하세요. 급한 역 조작은 하지 마십
시오.
※ 급한 역 조작(권하 중에 바로 권상)은 절대 하지 마십시오.
※ 급한 역 조작은 호이스트와 로드 체인의 수명을 단축시킵니다.

주 의!

누름 버튼스위치 주변에는 먼지, 모래 등이 쌓이지 않도록 항상 청소하여 주십시오.
누름 버튼스위치 주변에 먼지, 모래가 들어가면 버튼이 복귀되지 않는 위험이 있습
니다.

주 의! !

잦은 시동(인칭 작업)을 하지 마십시오.
※ 2중 속도의 경우는 누름 버튼스위치가 2단계이므로 1단계를 누르면 저속, 2단까

지 누르면 고속입니다.
곧바로 고속 운전을 하지 마십시오.
또한 저속과 고속의 빈번한 교체도 하지 마십시오.

※ 브레이크 솔레노이드 코일의 과열로 인한 파손과 마그네트스위치의 보조접점의
파손에 원인이 됩니다.

주 의!

조작 후 누름 버튼스위치를 내려 둘 때 자연스럽게 호이스트 밑에 복귀하십시오.
※ 사용 위치에서는 급히 내려놓으면 다른 물건에 부딪쳐 누름버튼스위치의 손상과

오 동작이 발생할 수 있습니다.

주 의! !

사용하기 전에 반드시 누름 버튼스위치가 원활한 동작을 하는지 확인하십시오.위 험!

누름 버튼스위치의 지시 방향이 역동작을 하는 경우에는 운전을 하지 마십시오.위 험!

1.2.5. 누름 버튼스위치의 조작



1.2.6. 안전 조작Ⅰ

우측 그림과 같이 고정된 물건이나 건물에 걸
어 권상하는 조작은 절대 하지 마십시오.
※ 정격 하중에 대한 5-6배의 충격 하중이 작

용하여 훅의 파손, 로드 체인의 파단, 기어의
손상 또는 레일의 이탈, 호이스트의 추락 등
이 발생하여 대단히 위험합니다.

위 험!

2대의 호이스트로 화물을 들 때 화물의 경사
가 지지 않도록 아래 사항에 주의하십시오.
※ 2대의 호이스트에 균등한 하중이 걸리도록

무게 중심을 같게 하여 주십시오.
※ 2대의 호이스트를 연동 또는 단동의 조작이

가능한 방식으로 사용하십시오.
※ 2대의 호이스트가 충돌하지 않도록 충돌 방

지장치나 또는 충돌 시 충격 완화 장치를 취
부하는 방법을 택하여 주십시오.

※ 묶음 위치가 흘러내리지 않고 피치가 변하지
않도록 묶어 주십시오.

※  2대의 호이스트를 연동하여 사용할 때 무게 밸런스가 
      맞지 않을 경우 사고가 발생할 수 있습니다.

주 의! !

화물을 뒤집(반전)는 작업을 하지 마십시오.
※ 큰 충격의 발생으로 로드 체인의 파단, 훅의

손상, 호이스트의 추락에 대한 위험이 있습
니다.

위 험!

12

취급설명서 / 전동호이스트 : DSA & DSB & DSM & DSBM & DSHM

DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series



INSTALLATION / OPERATION/ MAINTENANCE SERVICE 13

권상 시에는 로드 체인을 팽팽 하게 맞춘 다음
안전을 확인하고 권상하십시오.
※ 낚아채는 충격을 완화하여 로드 체인의 손상

을 적게 합니다.

주 의! !

과권 방지 장치(권상 리미트 스위치)의 동
작을 확인 하십시오.
※ 과권 방지장치가 동작하지 않으면 로드체

인의 파단, 로드 시브의 파손 및 아이들 시브
의 파손 등 대단히 위험합니다. 수리를 완료
한 다음 운전하십시오.

주 의!

잦은 시동(인칭 작업)을 하지 마십시오.
※ 부하시간율 및 시동빈도를 규정 이내에서

사용하십시오.

주 의!

ㆍ 단시간 정격 : 30분
이 정격은 연속 운전이 단시간에 집중된
경우를 상정한 것으로, 오른쪽 사이클로
연속 운전할 수 있는 시간을 나타내고 있습
니다.

ㆍ 반복 정격 부하 시간율 40%, 
최대 시동빈도 : 360회/시
이 정격은 연속운전 또는 장시간에 걸쳐서
반복되는 경우를 상정한 것으로, 부하 시간율
(전동기가 작동하고 있는 비율)과 최대 시동
빈도(1시간당 전동기가 작동하고 있는 횟수)
로 표시되며, 아래와 같은 사이클로 연속 
운전할 수 있다는 것을 나타내고 있습니다.

60분

가장 격심하게 1시간 사용하는 경우
전동기에 통전되고 있는 시간의 합계(분)ㆍ부하 시간율(%)= × 100

ㆍ사용빈도 = 사용이 가장 격심한 1시간의 시동횟수

정지3초

1m권상 1m하강

1사이클

이 때의 하중은 정격하중으로 하고 있습니다.

정지3초

정지

권상 하강

1사이클 20초

이 때의 하중은 정격하중의 63%로 하고 있습니다.

정지

4초 6초 6초4초



1.2.6. 안전 조작Ⅱ

화물을 매달고 방치하여 두는 것은 절대 하지
마십시오.

위 험!

운전 중에는 잡담 또는 주위에 사람을 모이게
하는 행위는 하지 마십시오.
※ 주위에 사람이 모이면 대단히 위험합니다.

위 험!

매달린 화물 위에 올라가거나 작업을 하는 것
은 절대 하지 마십시오.
※ 매달린 화물은 불안정하여 사람이 추락하거

나 화물이 낙하하는 위험이 있습니다.

위 험!

장갑을 낀 손으로 로드 체인을 잡고 조작을 절
대 하지 마십시오.
※ 손을 다치거나 감기는 위험이 있습니다.

위 험!

매달린 화물을 망치로 두드리거나 작업 또는 외
부로 부터 화물에 충격을 가하는 것은 절대하지
마십시오.

위 험!

로드 체인 및 기어 트로리의 핸드 체인이 자동
차의 적재함에 걸리지 않게 하여 주십시오.
※ 로드 체인 및 핸드 체인이 강하게 당겨지면

체인의 파단 및 호이스트가 떨어지는 위험이
있습니다.

위 험!

화물을 달고 사람의 머리 위를 지나가는 운전을
절대 하지 마십시오.
※ 화물 낙하 시에는 대단히 위험합니다.

위 험!

주 의!
난로 등 화기원의 위로 운반하지 마십시오.
※ 화물의 낙하, 부딪침 등으로 화기원이 전도

시 화재의 위험이 있습니다.
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호이스트를 사용하지 않을 때에는 훅을 사람의
머리가 부딪치지 않는 위치까지 충분히 올려 주
십시오.
※ 훅이 낮으면 충돌의 위험이 있습니다.

주 의! !

석유, 휘발유, 등유 등 인화성 물품과 약물류를
운반하지 마십시오.
※ 운반물이 낙하 또는 쏟아지는 경우 화재, 재해

를 입는 위험이 있습니다.

주 의!



1.2.7. 기타 준수사항

조작에 필요한 안전교육을 받지 않은 사람은
사용하지 마십시오.
* 부적격한 사람의 운전은 안전사고의 유발 등

위험합니다.

위 험!

호이스트를 사용 목적에 대응하기 위하여 개조
하는 것은 절대 하지 마십시오.
* 고장, 사고의 원인이 됩니다.

위 험!

일상 점검과 정기 자체 검사를 반드시 실시하
십시오.

위 험!

호이스트를 비와 물이 있는 상태에서 방치하지
마십시오.
* 녹의 발생과 절연저항의 저하 . 감전의 위험을

초래 합니다.

위 험!

로드 체인에 이상이 있을 경우는 절대로 운전을
하지 마십시오.
* 로드 체인이 꼬이거나 뒤엉킴이 있을 때
* 로드 체인이 구부러지거나 늘어나 있을 때
* 로드 체인의 마모 정도가 클 때
* 로드 체인의 파단으로 화물의 낙하 위험이 있

습니다.

위 험!

호이스트의 체인 박스는 양정에 알맞은 것으로
사용하고 반드시 설치하여 주십시오.
* 양정에 비해 체인박스가 작으면 로드 체인 이

탈로 사고의 위험이 있습니다.
* 체인 박스를 설치 않고 사용 시, 로드 체인의

꼬임 및 뒤엉킴 등이 일어나 사고의 위험이
있습니다.

위 험!

반드시 비를 피할 수 있는 카바를 준비하십시오.위 험!
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호이스트 화물을 공중에 매달고 화물에 용접
을 하지 마십시오.
* 로드 체인에 용접기 접지를 접촉하지 마십시오.
* 로드 체인에 용접용 전극을 절대 접촉하지 마

십시오.
* 로드 체인에 대전류가 흐르면 체인의 스파크

발생으로 파단 위험이 있으며 또한 케이블 접
지선에 대전류가 흐르면 케이블이 손상됩니다.

위 험!

호이스트의 체인 박스에 묶음 용구나 화물에 닿
지 않게 하십시오.
※ 체인 박스가 손상되어 로드 체인의 이탈로

인한 사고의 위험이 있습니다.

위 험!

크레인, 리프트, 또는 선박용, 광산용, 석유 화학
공장 등에 사용하는 경우 관계 법령을 준수하십
시오.

주 의! !

과부하 방지 장치는 안전장치 입니다.
고장 또는 제거된 경우에는 절대 운전을 하지
마십시오.
※ 로드 체인의 파단, 또는 로드 시브 및 아이들

시브의 파손 등에 위험이 있습니다.

주 의! !

! 주의 : 잘못된 사용으로 인한 안전사고는 (주)대산이노텍에 책임이 없음을 알려드립니다.
기타 위험 / 경고 / 주의사항들은 제품 설명을 참조하시기 바랍니다.



전원을 차단한 후에 누름버튼스위치에 대하여 아래와 같이 검사를 하고, 이상이 발견되면 전기재해 방지
사항(참조 3.2. 설치전 점검사항)을 준수하시고 교환하여 주십시오.
-누름버튼스위치는 바르게 작동하는가?
- 케이스 또는 카바 등에 파손, 휨 등은 없는가?
- 케이스 또는 카바 등의 조립용 볼트의 풀어짐, 인출선에 이상은 없는가?
- 이 물질이 들어가거나 접점의 마모 및 이상은 없는가?

위 험!

1.3. 방호장치

1.3.1 LOAD LIMITER (LOAD LIMITER 사용설명서 참조)

1.3.2. 비상정지스위치
안전장치로서 모든 누름 버튼스위치에는 비상정지버튼(빨간색)이 있으며, 방수등급
IP64 기준에 적합한 고급형 누름 버튼스위치를 사용하고 있습니다. 사용자의 안전을
위해 저전류로 제어하도록 특별히 설계 되었습니다. 조작이 간편하도록 소형이며 작
업자의 손에 편리하도록 설계되었습니다.
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- 적캗버튼 :  비상정지버튼픊로 비상시 전풞픒 �단해
훛삖삲. 수동 쫃뮎픊로 뿚엎픒 경푾 �
트옲 로의 전풞이 �단쇦어 주전풞픒
�단하펺 훛삖삲. 쫃뮎쁢 스위치읊 시계
방픊로 솚엲주졂 쫃뮎 쇷삖삲.

ջ 팒앦 기쁳의 버튼슲픎 수동동작 핞동쫃뮎픊로 누읂
고 핖픒 경푾에잚 동작픒 합삖삲.ռ
- UP  버튼: 호이스트 상킇용 버튼(상)
- D8 버튼: 호이스트 하맣용 버튼(하)
- E    버튼: 호이스트 횡행용 버튼(홚)
- 8   버튼: 호이스트 횡행용 버튼(푾)
- S    버튼: 호이스트 이동용 버튼(전)
- N    버튼: 호이스트 이동용 버튼(후)

횡행 주행 라쩶로 트로리 �트읊 
박스에 부�쇦어핖음

좆체
2점식,4점식,6점식 3홓이핖음

비상쫂�
비상시 조작하펺 전풞픒 �단시�삖삲.

UP:상킇용 버튼스위치

D8:하맣용 버튼스위치

E:횡행 버튼스위치(전)

8:횡행 버튼스위치(후)       

S:이동용 버튼스위치(홚)

N:이동용 버튼스위치(푾)

E <스위치 사용방법>

�.�.�. 캏 뫊뭚 짷힎 핳�	0WFSXJOEJOH -JNJUFS
 �쫆�펞 뺂핳쇶

기홂 제품슲이 푆부에 과권방지 리미�많 설치쇦어 핖쁢 멑과 삺리, 안전
컿픒 맣화하고핞 제품내부에 상하 과권방지시스�이 장�쇦어 핖킃삖삲.
상하 과권방지장치쁢 안전장치로서 체인스토퍼많 상하 븫단픊로 이동하
졂 체인많이드많 기계적픊로 풎힏이젾 과권방지 리미� 어켖브리에 전기
제어킮호읊 쫂내쁢 방식픊로 팒앦 숞 단계읊 먾� 제어작동픒 하멚 쇷삖삲.
1단계 : 전기작동로읊 �단삲.
2단계 : 공믗쇦쁢 주 전풞로읊 �단하졂서 브레이크 잖믆뻲트 작동픒

제어삲.
과권방지장치많 정상작동하지 팘쁢 경푾에쁢 흗시 작동픒 중단하고 공장
이빦 대리점픊로 펾앋하시어 조치하시기 짢앛삖삲.





로슪�핆이 �훒핆 몋푾 풞 읺짆트 스퓒� 핟솧픒 퓒하펺  캏삶 �핆스�쁢 $)"*/ "/$)03"(& #0-5 
븫삶펞컪 �쩖 링크펞 조립쇦펂 핖펂퍊 니다. 



<교체방법>
체인스토퍼의 엚�볼트 제먾 ̔ 체인스토퍼제먾 ̔ 체인스토퍼 스프링교체 ̔ 역쿪픊로 조잋

%$콢 엖 로 이 슪 짷 킫 의 전 기 킫 쯚 엖 이 � ( 쯚 엖 이 � 않 이 삫 1 개 ) 는 줊 옮
기계킫 ( 쯚엖이� 않이삫 2 개) 이중쯚엖이� 시큲�으로컪 장혾멂이
밚삲옻고 사용찖솒많 뽠팒 부하퓶이 잜픎 작업에 적하솒옫 컲계쇦펖
킃삖삲. 푆부에 의한 믗작큲얾 전기�삶으로 인해 전기 쯚엖이�많 작솧
하힎 팘는 몋푾에솒 기계킫 쯚엖이�많 작솧쇦펂 안전성을 맣하폎킃삖삲.

헪품의 헪펂회로 뺂부에 뫊전윦많 퓮입쇦먾빦 이캏전팣으로 전원이 쭖안정한몋푾 흖많 용삶쇦펂 헪펂회로 및
모� 슿 쭖안전한 전원으로부� 기기를 쫂하솒옫 쇦펂 있킃삖삲.
( 흖 용삶시 흖 섢를 폂고 흖를 묞체하펺 주십시폲.)

■교체필요 ( 어힞)

■뮪멷밆이 : "L"

2) 체인스토퍼 스프링(CIain StoQQFr SQring)

�.�.�. 쯚엖핂�핳� 	기몒킫 � 헒기킫


�.�.�. 흖	'VTF
 � 헪펂옪 �맪

<표1-2> 체인스토퍼 스프링 점검 및 교체

0 . 5 t o n

1 t o n

1 . 5 t o n

2 t o n

( 1 . 9 t o n )

2 . 5 t o n

3 t o n

5 t o n

7 . 5 t o n

1 0 t o n

1 5 t o n

2 0 t o n

DSA,DSB- 0 . 5 S /  DSM,DSBM- 0 . 5 S

DSA,DSB- 1 S /  DSM,DSBM- 1 S

DSA- 1 . 5 S /  DSM- 1 . 5 S

DSA- 2 S ( 1 . 9 S)  /  DSM- 2 S ( 1 . 9 S)

DSA,DSB- 2 W  ( 1 . 9 W )  /  DSM,DSBM- 2 W  ( 1 . 9 W )

DSA- 2 . 5 S,3 S /  DSM- 2 . 5 S,3 S

DSA- 3 W  /  DSM- 3 W

DSA- 5 W  /  DSM- 5 W

DSA- 7 . 5 W  /  DSM,DSMS- 7 . 5 W

DSA- 1 0 W  /  DSM,DSMS- 1 0 W

DSA- 1 5 W  /  DSM- 1 5 W

DSA- 2 0 W  /  DSM- 2 0 W  

1 4 7

1 4 7

1 7 0

1 7 2

1 4 7

1 7 2

1 7 0

1 7 2

1 7 2

1 7 2

1 7 2

1 7 2

1 3 2

1 3 2

1 5 0

1 6 0

1 3 2

1 6 0

1 5 0

1 6 0

1 6 0

1 6 0

1 6 0

1 6 0

용 량 모 델
규격길이 L

(mm)
교체요함

(mm)

정멷용얗쪒 체인큲� 큲잏의 �뮪멷밆이(-)�많 훒펂슲펂  �묞체요잫� 수�많 쇦졂 흗시 뮪멷품으로 묞체 짢앛
삖삲. 쏞한 펂혆 있는 몋푾 캖로풂 뮪멷품으로 묞체 짢앛삖삲.
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제품의 변형 및 파손방지, 운반 및 보관의 편리성을 위해 종이박스 및 나무박스로 포장합니다.

50Kg 이상 제품은 반드시 지게차 등과 같은 운반장비를 이용하여 안전하게 운반하여 주십시오.

2. 포장 및 운반

2.1. 포장

2.2. 운반

포장방법 : 밀폐형 종이박스
(DSA,DSB형 모델 일부)

포장방법 : 밀폐형 나무박스
(DSM,DSBM형 및 DSA,DSB형 모델일부)



�. 컲�
%4", &%4", %4# 퐎 %4., &%4., %4#. TFSJFT 전헪품픎 정멷하중의 12�� 안전하중 검사 및 전기전팣부하
�큲를  한 헪품으로 헪품쪒검사컪많 벦 뫃믗쇷삖삲.
헪품의 수졓픎 관리짷쩣에 싾않 �이많 빮 수 있기에, 쫆 �믗컲졓컪를 캏 찒�하고 쿧힎하시펂 관리
하시기 짢앛삖삲. 안전관리 힎�사을 훎수하시펂 안전한 작업몋을 퓮힎하시기 짢앛삖삲.

�.�. 묺잲 킪 헪캏� 핆
1. 이동 중 제품이 콞이빦 쪎쇦펖빦 펺부읊 점검하시고, 쫂뫎이 필요 경푾에쁢 주쪎에 폲폊물이

빦 킃기슿에 뽆�쇦지 팘솒옫 합삖삲.
2. 구입 제품의 모델사퍟픒 팒앦퐎 맧이 반드시 확인하펺 주시기 짢앛삖삲.

΍ 모셆쩖
Ύ 정멷용얗 (UPO)
Ώ 퍟정 (NFUFS)
ΐ 전원 (QPXFS)
Α 뿒읒 쩒 밆이 (NFUFS) 및 혾작쩒샎 (2점킫, �점킫, �점킫)
Β 쪒솒사퍟을 주문하는 몋푾 이사 인
Γ 로리 사용시 먾�하엲는 찢(#FBN)을 인

�.2. 컲� 헒 점검칺
1. 체인호이스트쁢 설치경험이 핖먾빦, 설치많 많쁳 기쿮핞많 설치하펺야 합삖삲.
2. 팒앦 전기안전사항픒 반드시 핋고 쿧지 짢앛삖삲.

3. 체인호이스트읊 설치하엲고 하쁢 구조물이 안전지 확인하펺야 합삖삲.
4. 설치하엲쁢 작업장이 제품의 상하(홚푾) 퍟정작업에 적합지 확인 하킻시폲.
5. 킲제 사용 퍟정뽠이 쫂삲 위�에 체인호이스트읊 설치 짢앛삖삲. 로드체인의 퍟정시 안전장치인 상.

하과권방지장치많 동작하지 팘쁢 뽠이많 확쫂 쇦어야 합삖삲.
6. 설치하고핞 하쁢 작업장의 입엳전풞픒 확인하킻시폲. (2207, 3807, 4407)
7. 설치 후 볼트/뻖트/ 슿 조임 상태많 이상이 펔쁢지 확인 짢앛삖삲. 

΍ 제품픒 설치하기 전에, 체인호이스트의 젢인전풞 스위치쁢 벊혆 핖어야 하젾 작업장의
    �트옲 박스에서 퓮입쇦쁢 전풞픊로 부� �단쇦어 핖어야 삲.
Ύ 체인호이스트쁢 지졂과 헟지(EartI)컮픊로 푾컮 펾결쇦어야 삲.
Ώ 전풞�단기쁢 호이스트에서부� 최대 6미� 이내의 뫁에 설치삲. 
ΐ 설치핞쁢 짾컮솒에 싾라 전풞펾결 �이쯢과 전풞 �단기읊 준비삲.
Α 작업장의 전팣쪎동폭이 호이스트에 표시쇪 전팣의 p5� 이상 쩥어빦쁢 경푾쁢 설치읊 중단삲.

� 경   고
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΍ 체인짣큲를 이큲 좆체하삶에 쫂혾(��2. 4VQQPSU QJO)을 캋입 
쭒(��2. $PUUPS QJO)으로 고정시�고 퍟�을 쫊로 혾인삲.
Ύ 체인짣큲 멆이(���. 4VQQPSU NFUBM)위에 멆이용체인을 찒리힎
 팘멚 정엺하펺 퍟�에 멆펂 고정시�삲.
Ώ 체인짣큲 혾잋  전기 작솧에 의하펺 체인을 체인짣큲 안으로 힟펂 
뻱으시기 짢앛삖삲. 핒의로 힟펂 뻱을 몋푾 체인 펗�이 발생 수 있킃삖삲.

컲� 전에 컲�자는 �고전 헪품에 부�쇪 � 펔는
핊짦 쫊�를 푊� 믆잊뫊 맧이 � 있는 에펂쫊
("*3�#0-5)�로 묞체하펺 주시기 짢앛삖삲.
Ӝ � 펔는 핊짦쫊�는 헪품 이솧 중에 폲핊이 캖

는 멑을 짷힎하기 위해 핒시로 사용한 멑 입삖삲.
Ӝ � 있는 에펂쫊("*3�#0-5)는 기펂작솧으로 헪

품쫆체의 폶솒캏킇 및 팣엳을 자솧으로 혾헖하펺
주는 안전장� 입삖삲.

Ӝ � 있는 에펂쫊("*3�#0-5)�로 묞체쇦힎 팘고 헪품을 작솧하는 몋푾 헪품 기펂 작솧 중에
고팣 으로 인한 킺맏한 줊적, 인적캏해많 발생  수 있킃삖삲.

! ઠ ધ

헪품뫊 벦 장쇦펂 있는 기읒�을 사용해컪 로슪체인에 주퓮하시
기 짢앛삖삲. 이큲를 컲�  작솧을 시작하기 전에 체인짣큲에
주퓮하펺퍊 삖삲. 잚핊 컲�  작솧 전에 주퓮하힎 팘고 사용쇪
헪품에 콞캏이 폲는 몋푾 헪혾업체는 �핒을 힎힎 팘킃삖삲.
Ӝ 멂혾쇪 로슪체인을 사용하졂 체인마모퐎 콚픚이 발생하젾 삶의
원인이 쇷삖삲.
Ӝ 주퓮펺부에 싾않 로슪체인의 뺂구성이 1�짾많얗 �이많 빷삖삲.

! ჎ ၡ

�.�. 헪컲� 	%4"
%4#
%4.
%4#.
%4). 뫃�칺


�.�.�. 펞펂쫊	"*3�#0-5
옪 묞�

�.�.2. �핆짣큲 �쭎푢옇

쫆 헪품픎 기홂의 �헪품슲뫊 삺리, 헪품사용 작솧퓶이 밚삲옻고 뽠픎 중뫃업용으로 컲계쇦펂 있기에
장시간 펾콛 사용시 자솧으로 기펂뺂부폶솒를 혾헖하는 기쁳을 많힎고 있킃삖삲.

˟삶
 �콚폲핊뫃믗킪폲핊핂읊쿦핖픊삖폲핊핂읂졂팖쇦쁢쿦핳콚펞컪쁢헪혾칺퐎쪒솒옪 
   픦킪기짢앛삖삲. 



로리에는 �멚 �홓윦의 로리 (전솧로리, 엖인 로리, 기펂 로리) 많 있킃삖삲. 
컲�하엲는  로리퐎 적한 찢 (  *� #FBN)   을 컮�하시기 짢앛삖삲. 
1) 모� 로리의 장캏�를 인 짢앛삖삲. 
2) 주용 찢뫊 로리 을 인하펺 주십시폲. 

�.�.�. 옪읺픦 컲�짷쩣 	헏푷졶셆� 헒솧옪읺
 엖핆 옪읺
 기펂 옪읺 핳�졶셆
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΍ "스토퍼 ( 3 9 . StoQQFr Pin) " 챊어내어, "폭조정콜라( 3 6 . A djusting Collar) 읊 촟팒뺆삲.
Ύ 팒앦표퐎 맧이 "빔( I- BFaN) " 폭에 적합하솒옫 홚푾에 "펾결 �뻳타( 1 7 1 . ConnFDtor) 읊 중팧에 위치시�고 홚푾

에 동핊 쿹핞로 "폭조정콜라( 3 6 . A djusting Collar) "읊 짾폂시�삲.

<표 3 - 4 > 빔폭별 "폭조정콜라( A djusting Collar) " 삽입개수

Ώ 트로리의 � 븫픒 "스토퍼 ( 3 9 . StoQQFr Pin) 픊로 고정삲.
ΐ 설치하엲쁢 빔( I- BFaN) 픒 삽입삲.
Α 전동트로리읊 빔( I- BFaN) 에 결합시� 후 "스토퍼 ( 3 9 . StoQQFr Pin) 픊로 고정삲.

75NN
100NN
125NN
150NN
175NN
190NN

(150Y75Y5.5Yt2)
(200Y100Y7Yt2)

(250Y125Y75Yt2)
(300Y150Y10Yt2)

(450Y175Y11)
(600Y190Y13)

-
2개
4개

-
-
-

-
-

2개
4개

-
-

-
-

2개
4개

-
-

-
-

2개
4개

-
-

-
-

2개
4개

-
-

-
-
-

2개
4개

-

-
-
-

2개
4개

-

-
-
-

2개
4개
6개

-
-
-

2개
4개
6개

-
-
-
-

2개
6개

빔폭 (HYBYt1Yt2)
0.5T
1T

1 .5 T 2 T
( 1 .9 T)

2 .5 T 3 T 5 T 7.5T 10T 15T 20T
정멷용량( Ton)

폭조정콜라( A djusting Collar)
� 개샇 폭1 2 .5 NN

1 ) 몯컮

(E)DSM,DSBM-0.5S,1S
(E)DSM-1.5S
(E)DSM-2S (1.9S)
(E)DSM-28 (1.98)
(E)DSM-2.5S
(E)DSM-38,3S
(E)DSM-58
(E)DSM-7.58
(E)DSMS-7.58
(E)DSM-108
(E)DSMS-108

R800

R1000

R1800
N/A

R2000
N/A

R2000

2700

3360

3740

M14, M18

M16, M18

M18

M20

MODEL 몯컮 전반경( R) 권장 브라�( 지지쫂) 먾리( L) 권장 고장엳 BOLT

�.�.4. .0/03"*- 컲�킪 뭚핳칺

*고장엳 볼트 재힖픎 8.8T 이상 사용.
*DSHM-T:PE 전 쪎경 N/A

INSTALLATION / OPERATION/ MAINTENANCE SERVICE



MONORAIL 몯컮솒

고객책임설치범위(CIS)쁢 고객(설치핞)의 책임 팒앦에 이욶어지쁢 설치단계로서 제품잚픒 공믗하쁢 제조업체에멚쁢
책임콚지많 주어지지 팘쁢 설치단계 입삖삲.
고객(설치핞)의 퓶적인 제품설치 이해읊 솣고핞 DSM(전동트로리 호이스트)의 설치사옎읊 팒앦퐎 맧이 잖엶하폎킃
삖삲.

�.�.�. 몮맫�핒컲�쩢퓒 	$*4 � DVTUPNFS JOTUBMMBUJPO TDPQF


2) 힏컮

(E)DSM,DSBM, (E)DSHM-0.5S,1S

(E)DSM-1.5S

(E)DSM-2S (1.9S),(E)DSHM-2S(1.9S)

  (E)DSM-28 (1.98),(E)DSHM-28(1.98)

(E)DSM-2.5S

(E)DSM-38,3S (E)DSHM-38

(E)DSM-58, (E)DSHM-58

(E)DSM-7.58,(E)DSMS-7.58

(E)DSM-108,(E)DSMS-108

(E)DSM-158,208

4000

3000 M24

M14

M16

M18

M20

MODEL BRACKET 먾리 (L) 권장 고장엳 BOLT(4EA)
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Ӫ 횡행 쏞쁢 주행레핊의 퍟븫단에쁢 호이스트 이�방지읊
    위하펺 반드시 제동장치(스토퍼)읊 부�하킻시폲.
Ӫ 횡행 쏞쁢 주행레핊의 퍟븫단 스토퍼졂에 퐒�고줂픒
    부�하펺 사용하펺야 합삖삲.
Ӫ 스토퍼 설치시 "A"�수쁢 믗전�이쯢 많 수량 맞안하펺
    많많 호이스트에 의해 콞쇦지 팘쁢 위치읊 컮정하펺
    취부하펺 주시기 짢앛삖삲. 의줆사항이 핖픒 시쁢 샇사로 펾앋 짢앛삖삲.
Ӫ 레핊에 헎 뮮폂, 쪎 및 이상잖모(10�이내)많 펔어야 하젾, 부� 볼트쁢 잊 �앋이 펔픒 멑. 

!  위  험

!  주  의
Ӝ 로드체인이 볺인 상태많 쇦지 팘솒옫 반드시 작동 전에 점검 짢앛삖삲.
Ӝ  로드체인이 숞 훒 이상인 경푾에쁢 하단후크많 쉲힟서(DaQsi[Fd)

체인이 볺이지 팘팦쁢많읊 반드시 확인 짢앛삖삲. 볺인 경푾에쁢 푾�믆
잊과 맧이 쇦솚엲 주시기 짢앛삖삲.

Ӝ 로드체인에쁢 반드시 퓲퓮읊 솒포하펺 주시기 짢앛삖삲. 퐒전 멂조쇪
체인픊로 사용하시졂 체인의 수명이 단�쇦젾 단의 풞인이 쇷삖삲.

Ӝ 로드체인 용헟부위많 짢밳픊로 하펺 정엺
로드체인의 용헟부위많 로드퀺브(Load SIFaWF)퐎 잖�이 핊어빦지 팘솒옫 짢밳�픊로 하펺 조
잋하펺 주시기 짢앛삖삲. 설치 시, 수리 및 로드체인 교 시 반드시 점검하펺 짢밳�픊로 용헟부위
많 하솒옫 주의 짢앛삖삲.

�.4. 컲�  핆칺

�.4.2. 핟솧 헒 옪슪�핆 점검

�.4.�. 핂큲 펻솧핟 	�캏훟 2캏픦 �핂쯢픒 묞�펺 펾멾


줂부하 상태에서 누름 버튼스위치읊 뿚얺 상하작동픒 하폎픒쌚 호이스트많 
역픊로 작동픒 삲졂 전풞컮의 3상중 2상의 �이쯢픒 교체하펺 펾결하킻시폲.



① 사용 후에는 반드시 전원스위치를 "꺼짐(OFF)" 상태로 전환해 주시기 바랍니다.
② 하중물을 걸어놓은 상태로 작업을 종료하지 말아 주시기 바랍니다.
③ 옥외 설치하여 사용하는 경우에는 사용 후 호이스트를 격납고로 옮겨 놓아 주시기 바랍니다. 

3.5. 설치 후 체인호이스트 작동 시 주의사항

3.5.1. 작동 전 필수 점검사항

3.5.2. 작동 중 지켜야 할 점검사항

3.5.3. 호이스트 사용 후에 지켜야 할 점검사항

① 누름 버튼 상하 버튼을 눌렀을 때 역으로 작동한다면 3상중 2상의 결선을 바꾸어 결선하여야 한다.
② 로드체인 윤활유가 정상적으로 도포 되어 있어야 한다.
③ 로드체인이 두줄 이상인 경우 하단후크가 뒤업어져 꼬여 있어서는 안된다.
④ 누름 버튼 스위치의 작동이 버튼방향대로 원활히 작동하여야 한다.
⑤ 무부하 상태에서 상하 과권방지장치가 정상으로 작동하는지 확인 한다. (체인의 상하 끝단까지 작동

하여야 합니다.)
⑥ 브레이크는 미끄러짐 현상 없이 정상으로 작동하여야 한다.
⑦ 트로리는 횡행레일에서 간섭없이 정상으로 작동하여야 한다.

① 트로리를 결합하여 사용하는 경우 조작케이블(Push Button Cable)을 당겨서 트로리를 이동시키는
일이 없도록 주의 바랍니다.

② 가급적 상하과권방지장치 작동을 피해 사용하여 주십시오. 과다한 상하 한계작동을 계속하면 제품
고장의 원인이 될 수 있습니다.

③ 호이스트를 승강용 및 화물용 엘리베이터로 개조하여 사용하는 것을 금합니다.
④ 하중물을 경사지게 끌어 올리는 작업은 삼가하여 주시기 바랍니다.
⑤ 정격하중 이하로 제품작동을 하여야 하며, 작업중에 하중물 아래에 사람이 들어가지 않도록 하여야

합니다.
⑥ 누름 버튼스위치를 누를 경우에는 확인하게 접촉이 되도록 완전하게 눌러 주십시오.
⑦ 하단후크블록(Bottom Hook Assembly)에는 하중물을 후크 중앙에 정상적으로 균형을 잡아 걸어 주

시고 변칙적인 사용은 절대 금합니다.
⑧ 로드체인이 꼬인 상태에서는 절대로 사용을 금하며, 일직선으로 정렬된 상태에서 사용하여야 합니다.
⑨ 급작스런 정. 역 작동 및 계속되는 인칭작업은 삼가 하여 주시기 바랍니다.
⑩ 호이스트에 어떠한 형태로든 사람이 올라타는 것을 금합니다.
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제품의 수명을 보호하기 위하여 안전점검이 일일, 월간, 년간 단위로 필히 시행되어야 합니다.
점검 시에는 안전을 위하여 보수관리자 및 사용자는,
- 전원스위치를 꺼주시고 다른 협조자와 협조가 이루어져 전원스위치 작동을 통제하여야 합니다.
- 호이스트에 하중물을 걸어놓은 상태에서 점검은 절대로 이루어져서는 안 됩니다.
- 호이스트를 수리하기 전 "수리중" 또는 "점검중" 등의 안전경고 표시판을 걸어 놓아야 합니다.

모든 제품명판과 라벨은 제품에 원래 부착된 자리에 위치하고 있어야 하며, 가리워지거나 손상된 경우
즉시 공급업체로 부터 온전한 명판 및 라벨을 공급 받아 부착하여야 합니다. 경고 및 주의 라벨의 경우
손상되거나 이탈된 경우 호이스트 작동을 금합니다.

전동 호이스트를 사용하는 모든 현장에는 안전관리자가 지정되어 있어야 하며, 안전관리자는 경고 및
주의 라벨이 손상되거나 분실된 경우 반드시 새로운 라벨로 교체하여야 합니다.

4. 보수 점검관리

4.1. 사용자 안전점검 라벨 및 명판관리



<표4-1> 제품의 명판라벨 관리

W.W.L 3

체  인  박  스

경 고
체인박스에 체인규격별 적재량은 위와 표에 있는 적재량을 초과 하여
서는 안됩니다. 최대 체인적재량을 초과하는 경우 제품손상 및 인명
사고로 연결될 수 있습니다. 

체인규격(Dia. x Pitch) 최대  체인적재량
7.1 x 21.0 mm
9.5 x 28.6 mm

11.2 x 34.0 mm

16 meter
10 meter

6 meter

Voltage Current Output RPM
220V
380V

440V

220V

380V

480V

3.3A
1.7A

1.5A

5.1A

2.5A

2.2A

0.75

0.4kW

1450 / 1750

L-DSAI MADE IN KOREA20120104_1000

DSMI
3Ph - 50/60 Hz Rating 15min. Insuration class:B

Model no./model I Nr.

Voltage Current Output RPM
220V
380V

440V

220V

380V

480V

9.2A
4.9A

4.2A

17.0A

9.1A

7.9A

3.5kW

1.8kW

1450 / 1750

L-DSAI MADE IN KOREA20120104_1000

DSAI
3Ph - 50/60 Hz Rating 30 min. Insuration class:B

Model no./model I Nr.
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쫂수 하기 전 팒앦퐎 맧이 전기안전 점검사항픒 반드시 핋고 쿧지 짢앛삖삲.

! ઠ ધ

4.2. 헒기펾멾

<표4-2> �이쯢 뮪멷

΍ 제품픒 쫂수하기 전에, 체인호이스트의 젢인전풞 스위치쁢 벊혆 핖어야 하젾 작업장의
�트옲 박스에서 퓮입쇦쁢 전풞픊로부� �단쇦어 핖어야 삲.

Ύ 체인호이스트쁢 짢삳 지졂과 헟지(EartI)컮픊로 펾결쇦어야 삲.
Ώ 전기 �단기쁢 호이스트에서부� 최대 6미� 이내의 뫁에 설치삲.
ΐ 설치핞 (고객)쁢 짾컮솒에 싾라 전풞펾결 �이쯢과 전기 �단기읊 준비삲.
Α 작업장의 전팣쪎동폭이 호이스트에 표시쇪 전팣의 p5� 이상 쩥어빦쁢 경푾쁢 설치읊 중단삲.

0.75sq x 5c 0.75sq x 7c 0.75sq x 9c 2.5sq x 4C 4.0sq x 4C 6.0sq x 4C
(2.5sq x 4c) +
 (1.5sq x 8c)

(4.0sq x 4c) +
(1.5sq x 8c)

DSB-0.5S
DSA-1S,2W

DSA-1.5S ~ DSA-7.5W
DSA-10W ~ DSA-20W

EDSA-1S,2W
EDSA-1.5S ~ EDSA-7.5W
EDSA-10W ~ EDSA-20W

DSBM-0.5S
DSM-1S,2W

DSM-1.5S ~ DSM-7.5W
DSM-10W ~ DSM-20W

EDSM-1S,2W
EDSM-1.5S ~ EDSM-7.5W
EDSM-10W ~ EDSM-20W

DSHM-1S, 2W
DSHM-1.5S~5W
EDSHM-1S, 2W

EDSHM-1.5S~5W

퀺버튼 �이쯢 전풞 �이쯢 쫃합컮
�이쯢 사이즈 

Model



4.�. 옪슪�핆 	-PBE $IBJO


<표4-3> 로드체인 뮪멷

DiNFnsion
(NN)

숞벦Y치(DiaNFtFr Y QitDI) 7.1 Y 21.0 9.5 Y 28.6 11.2 Y 34.0
DAT, HE G80 RS
520-620 H710

Class, GradF
SurGaDF IardnFss
ManuG. tFst GorDF Nin.
BrFaLing GorDF Nin.
StrFss at CrFaLing GorDF
BrFaLing Flongation Nin.
8orLing load LiNit, 1 Gall
8FigIt QFr MFtFr

NN

KN
Kn

N/NN2
�
Lg
Lg
d
Q

81
82

39.60
63.50
800
10

1000
1.1
7.1

21.0
8.4

23.6

71.0
113.00

800
10

1800
1.96
9.5

28.6
11.2
31.3

98.50
158.00

800
10

2500
2.65
11.2
34.0
13.7
37.8

<표4-4> 로드체인 잖모 및 교체

로드체인 뮪멷
숞벦 최대용치 (d):
치 최대용치 (Q):
11고리 밆이 기준치(G)

NN
NN
NN
NN

7.1 Y 21.0 9.5 Y 28.6 11.2 Y 34.0
6.8

21.6
237.5

9.1
29.4

323.3

10.7
35.0
385

� 경   고

Ӎ 체인숞벦많 뮪멷의 5�이상 잖모쇦졂 필 교체해야 합삖삲.
Ӎ 체인 치많 3�이상 인장쇦졂 필 교체해야 합삖삲. 
Ӎ 로드체인이 2훒인 경푾 풞할 리미트 스위치 작동픒 위하펺 체인스토퍼쁢 CHAIN ANCHORAGE 
      BOLT 븫단에서 7쩖 링크에 조잋쇦어 핖어야 합삖삲. 
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Ӝ 체인많이드의 짟졂에 많쁢 퐎이어로 이용하펺 로드체인의 븫단
부에 고정하고 이쌚, 로드체인의 켆로 링크 용헟 방픎 로드시브
에 대해 반드시 짢밳�픊로 하멚  삲음 조잋하펺 주킻시폲.

Ӝ 로드체인 조잋 후에 이물힖 슿픒 제먾하펺 사용하킻시폲.
Ӝ 로드체인 조잋 후에 상, 하 작동이 풞하멚 작동쇦쁢지 확인 삲음에 범퍼 및 체인 스토퍼읊 조잋

하펺 주킻시폲.

Ӝ                          로드체인 켆로 링크의 용헟부읊 안�픊로 조잋하펺
사용시, 로드 시브 및 로드 체인이 콞상쇷삖삲.

� �주 의

로드체인픎 퍟중작업시 안전에 힏헟적인 폏픒 빊�삖삲. 설치핞, 뫎리핞, 픎 사용핞쁢 필,
Ӝ 제조핞많 공믗하쁢 뮪멷품잚픒 사용하시기 짢앛삖삲.
Ӝ 로드체인픎 이물힖이 줉지 팘팒야 하젾 볺펺핖먾빦 콞상이 쇦어서쁢 안쇷삖삲.
Ӝ 로드체인이 2훒 이상인 경푾 하단후크많 뻦어많서 볺인 상태많 쇦지 팘솒옫 반드시 작동

전에 점검짢앛삖삲.
Ӝ  로드체인이 숞 훒 이상인 경푾에쁢 하단후크많 쉲힟서 (CaQsi[Fd) 체인이 볺이지

팘팦쁢많읊 반드시 확인 짢앛삖삲. 볺인 경푾에쁢 풞상태로 정엺하펺 쇦솚엲 주시기 짢앛
삖삲.

Ӝ 로드체인에쁢 반드시 퓲퓮읊 솒포하펺 주시기 짢앛삖삲. 퐒전 멂조쇪 체인픊로 사용
하시졂 체인의 수명의 단�쇦젾 단의 풞인이 쇷삖삲.

Ӝ 로드체인의 용헟부위많 로드퀺브(Load SIFaWF)퐎 잖모잖�이 핊어빦지 팘솒옫 반드시
짢밳픊로 하펺 정엺쇦어야 합삖삲.

Ӝ 체인짿에 뮪정쇪 밆이 이상 로드체인픒 샂지 팘팒야 합삖삲.

� 경   고

<교체방법>



� 경   고

후크 검사결과 이상이 확인쇦졂 헖대로 사용하지 잖시고 교하킻시폲.
후크쁢 안전 작업에 필수적인 부품이젾 정기적픊로 설치핞, 뫎리핞 픎 사용핞쁢 항상
Ӎ 사용핞쁢 항상 후크에 쪎이빦 금이 맢쁢지 점검하펺야 합삖삲.
Ӎ 후크의 개구부(솒졂상의 지시쩖호 "N") 많 뮪멷쫂삲 15�이상 쩚어지졂 흗시 교체해야 합삖삲.
Ӎ 후크의 비잊 정솒많 핊힏컮 상에서 10솒 이상 비옆픒 쌞 흗시 교체해야 합삖삲.
Ӎ 체인이 2훒 이상인 경푾 하단후크에 체인픒 결합하쁢 체인고정 (CIain FiYing Pin)이 어지먾빦.
    콞상쇦졂 흗시 교체읊 요합삖삲.

- 개구부의 쁦어빶이 확인쇪 경푾
- 후크에 이 짪캫 경푾
- 묶음 부의 헟� 부분에 잖모상태많 킺맏 경푾

- 개구부(N) 치수쁢 팒앦 표에 싾라 교하킻시폲.

<표 4-5> 후크 뮪멷 및 개구부 최대용치

- 묶음 부위(E)에 치수읊 흗정하펺 묻부 잖모량이 5� 이내핊 멑

0.5 ton,1 ton
1.5 ton

2 ton (1.9 ton)
2.5 ton

3 ton
5 ton

7.5 ton
10,15,20ton

96
144.0
144.0
168.5
168.5
190.0
234.0
323.0

24.0
30.0
30.0
35.0
35.0
43.5
55.0
80.0

31.5
43.0
43.0
49.0
49.0
55.0
87.0

118.0

35.0
53.5
53.5
60.0
60.0
70.0
90.0

120.0

23.5
39.5
39.5
45.0
45.0
56.0
52.0
85.0

27.0
45.4
45.4
51.8
51.8
64.4
59.8
97.8

정멷용량
A B E M N *개구부 최대용치

� N Y 115�

교체요후크 뮪멷(NN)

4.4. �	)PPL


4.4.�. � 검칺 	맪묺쭎
 
 잖졶


4.4.2. � 뮪멷 짝 묞솒
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<교체방법>
- 후크 교환은 분해도를 참조하시기 바랍니다.
1) 싱글체인의 경우
HEX BOLT 제거 → HOOK 커버 제거 → 스플릿 링 및 베어링 제거 → 후크교체 → 역순으로 조립

* 재조립시 HEX BOLT의 체결이 완벽하지 않은 경우, Chain이 이탈되어 안전사고가 발생할 수 있으니
반드시 확인하시기 바랍니다.

2) 더블체인의 경우
HEX BOLT 제거 → BOTTOM HOOK CHAIN GUIDE 제거 → 분할핀 제거 → IDLE SHEAVE PIN 제거 →
CYLINDRICAL ROLLER BEARING 제거 → IDLE SHEAVE COLLAR 제거 → IDLE SHEAVE 제거 →
SPRING PIN 제거 → BOTTOM HOOK NUT 및 베어링 제거 → BOTTOM HOOK COVER 제거 →
역순으로 조립



로드체인픎 체인많이드퐎 로드퀺브에 정확하멚 짎�쇦어 작동쇦솒옫 설계제작 쇦펖킃삖삲.

로드퀺브쁢 하중물의 중량픒 고욶 분칾하기 위하펺 5 개 및 4 개의 체인포�
에 위치하멚 쇷삖삲.

체인많이드쁢 고콛 운행쇦쁢 로드체인의 작동에솒 잖모퓶픒 믇콚화 하솒옫
제작쇦펖킃삖삲. 쏞 로드체인이 상하권과 퍟중시 핞동픊로 체인많이드읊
통해 권과방지장치에 전기킮호읊 쫂내어 퍟중작업픒 중단시�쁢 역할픒 하
고 핖킃삖삲.

전동호이스트의 브레이크의 조정 쏞쁢 라이삫의 교픎 삲음 요령픊로 하킻시폲.

브레이크 라이삫의 확인 및 교체시 반드시 전풞픒 �단하펺 주시고, 후크에 매삺읾
화물픎 반드시 안정쇪  짢삳에 뽡고 조정 및 교하펺 주킻시폲. 이 쌚 후크솒
화물로부� 분리하펺 안정쇪 짢삳에 뽡팒 주킻시폲.

브레이크 라이삫 교 후에쁢 반드시 줂 부하, 경 하중, 정멷 하중의 쿪픊로 운전
하졂서 브레이크 작동의 안정픒 확인 후 사용하펺 주킻시폲. 브레이크 라이삫
이푆에, 부품픒 교할 경푾에쁢 반드시 쿪정품픊로 교 하킻시폲.

위 험�

주 의� �

4.�. 로슪퀺브(-PBE 4IFBWF) 짝 �핆많이슪($IBJO (VJEF)

4.�. 쯚엖핂� 않핂삫 혾정 짝 묞�

1) 브레이크의 이상 작동
- 브레이크많 작동쇦지 팘쁢 멑픎 줂 부하 쏞쁢 경 하중에서 미븒얺힞 (SLIP)상이 짪캫하쁢 경푾
- 누름 버튼스위치읊 뿚엎픒 쌚, 브레이크의 동작이 지펾쇦먾빦 개방이 쇦지 팘쁢 경푾

2) 브레이크 라이삫의 검사
브레이크 라이삫픒 검사하펺 팒앦의 상태많 확인쇦졂 사용하지 잖시고 교하펺 주킻시폲.
- 라이삫의 잖모많 킺하고 헟합부에 뮮폂이 짪캫 멑
- 라이삫의 잖� 졂에쁢 기름 및 이 물힖 슿이 줉어 핖쁢 멑

3) 브레이크 라이삫의 사용솒
브레이크 라이삫의 잖모량픒 �정 결과 팒앦의 사용픒 잚혿하지 좉하졂 교하킻시폲.
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15ton(6DIain-Galls)
20ton(8DIain-Galls)

3ton(1DIain-Gall)

DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series

체인호이스트 
제품 

모� 브레이크 모� 브레이크기계식 브레이크

매 3개풢 잖삲 매 3개풢 잖삲매뼒

표준 숞벦 -> 교 숞벦



220V 380V 440V 460V 480V
DSBI-0.5S DSB-0.5S, DSBM-0.5S 1.5 / 0.5 7.6 3.8 3.3 3.2

4.1 3.9

3.1

DSAI-1S
DSA,EDSA-1S, 2W

DSM,EDSM-1S, 2W
DSHM-1S, 1.9W,2W

1.8 9.2 4.9 4.24

DSAI-1.5S

DSA-1.5S, 2S,2.5S,3S, 3W, 5W,7.5W,10W
EDSA - 1.9S,2S,3S,3W,5W,7.5W,10W,20W

DSM-1.5S,1.9S, 2S,2.5S,2.8W, 3S,3W, 5W, 7.5W, 10W, 15W, 20W
EDSM - 1.9S,2S,2.8W,3S,3W,5W

DSHM-1.9S,2S,2.8W,3W,5W
EDSHM-3W

3.5 17 9.1 7.86 7.5 7.2

DSMI-1,2 DSM,EDSM-1S, 1.5S,2S,2W
DSHM-1S,2W,2S    EDSHM-3W 0.4 3.3 1.7 1.5 1.4

2.1

1.3

2.0DSMI-3,5

DSM-2.5S, 2.8W,3S, 3W, 5W, 7.5W, 10W, 15W, 20W
EDSM-2.8W,3S,3W,5W

DSHM-3W, 5W
EDSHM-3W

0.75 5.1 2.5 2.2

호이스트 몸체 모터

트로리 모터 

모터 모델명 적용모델
MOTOR

(Kw)
정격전류

4)브레이크 라이닝 교환

-분해도를 참조하시기 바랍니다. 

스프링커버볼트제거(M6렌찌볼트)  →  브레이크스프링 제거 →  
브레이크스테이터볼트제거(M6렌찌볼트)  → 브레이크스테이터제거  →
브레이크코일제거  → 무빙코아제거  → 브레이크라이닝교환  → 역순으로 조립

4.7. 모터 (Motor)

<표4-6> 모터별 정격용량

중공업용 호이스트에 적합한 고효율 모터로서 절연등급은  B입니다. 연속작업시 

30분까지 작동이 가능하며, 과다연속 작동으로 모터내부에 온도가 120도 이상 상승하면

자동으로 과열감지센서가 작동하여 모터작동을 차단하게 됩니다. 이 경우 이중브레이크장치가

함께 작동되어 양중물을 함께 제동하여 안전제동을 구현하고 있습니다. 

모터의 이상  작동 시에는 사용자에 의한 수리는 절대 금합니다. 이 경우 즉시 공장이나

대리점으로 연락하시어 교체 수리를 받으시기 바랍니다. 

과열 감지센서 장착



Ӎ 잖믆뻲트스위치: � 2 개 장�
모�의 정. 역전픒 제어 하젾 모� 주전풞픒 제어 합삖삲.
반드시 호이스트 전용의 쿪정품잚 사용하펺야 합삖삲.

<표4 - 7 > 폲핊( Oil )점검

주 의�

잖믆뻲트 스위치

주퓮부 수 량

필요 잚�CIain

GFars

1.0 litFrs

2.5 litFrs

2.5 litFrs Y 2

1.5S, 2S(1.9S), 3TON, 5TON
7.5TON MODEL

10TON _ 20TON MODEL

4.�. 잖믆뻲큲퓒� 	.BHOFUJD 4XJUDI


4.9. 핊캏점검 짝 정기점검

4.9.�. 핊캏점검킪 퓒 � 훊픦 � 몋몮칺 	��혾 푢� ��.2. 칺푷캏픦 훊픦�


호이스트 설치핞, 뫎리핞, 사용핞쁢 호이스트 작동에 팬서 본 취믗설명서읊 핋고 쿧지하킮 후 줂펕쫂삲
사용설명서에 기준하펺 제품픒 작동하시기 짢앛삖삲. 설치핞, 뫎리핞, 픎 사용핞쁢

1. 본 취믗설명에 펆믗쇪 사항대로 설치 / 작동 / 쫂수퓮지 작업픒 하펺야 합삖삲.
2. 호이스트 작동인풞픒 지정하펺야 합삖삲.
3. 호이스트 안전검사핞 및 쫂수퓮지 샂샇핞읊 지명 퍟컿하펺야 합삖삲.
4. 핊상점검, 정기점검 (풢별, 뼒)픒 본 취믗설명서에 싾라 하펺야 합삖삲.

사용폲핊 사퍟

CIain luCriDating uid

SHELL OMALA 220
MOBIL 7ACTRA OIL No.4
MOBIL GEAR 9P 220
ESSO SPARTAN EP 220
CALTE9 MEROPA 220

0.5S,1S,28(1.98) MODEL
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기계를 구성하고 있는 부품 및 부재는 장기간의 사용중 마모로 인해 고장발생이 있을 수 있으므로,
안전한 작업을 위해 정기적인 검사를 점검표에 의해 체계적으로 검사해 주십시요.
1) 월간점검 (1개월 1회 관리자 입회)
2) 년간점검 (1년 1회 관리자 및 전문요원 입회)

본체의 상�, 콞, 쪎이 펔픒 멑.

모� 및 기어의 이상 콚음이 펔픒 멑.

뽇, 상�, 콞 슿 킺 잖모많 펔픒 멑.

기어의 쪎 및 콞이 펔픒 멑.

쩮어링의 잖모 및 쪎이 펔픒 멑.

킺 잖모, 콞, 쪎이 펔픒 멑.

뽇(부식), 상�많 펔고, 잖모많 적픒 멑.

힏경 및 치많 기준치수에 재픒 멑.

체인에 퓲퓮많 고읂멚 솒포쇦어 핖픒 멑.

기준치 이상 쩚어지지 팘픒 멑.

퓮해 상� 및 쪎, 쩚어힞이 펔픒 멑.

스얺스트 쩮어링에 이상이 펔픒 멑.

잖모 및 뭂몯이 펔픒 멑.

줂 부하시 권과상, 권과하 방지작동이 퍟호 할 멑.

정멷하중픊로 2_3 작동시 미븒얺힞이 10NN 이내핊 멑.

푆뫎의 상�, 단컮이 펔픒 멑.

헟점에 헟�쭖량이 펔픊젾, 작동이 확킲할 멑.

과폂상이 펔픒 멑.

헖펾헎항이 DC5007 젢많에서 2M˴ 이상핊 멑.

볼트, 뻖트, 스프링퐎켢슿 부품이 정상적픊로 체결쇦어 핖픒 멑.

호이스트 컿 및 SQFD. 이 명기쇪 명이 쭧어 핖픒 멑.

결합금구 및 볼트많 멺고 조잋쇦어 핖픒 멑.

체인주젆삖쁢 퍟호 멑이젾, 주젆삖 콛에 이물힖이 펔픒 멑.

뽇캗슿 점슿픎 전풞의 인많 표시임.

과부하시 적캗슿 점슿과 동시에 부헎많 작동할 멑.

전풞의 �단이 확킲할 멑.

푆뫎

이상음

기어�이스

맞콛치�부

쩮어링부

체인주젆삖

적캗슿

부혆

작동상태

본체

로드체인

상 . 하 후크

과권방치장치

전기장치

브레이크

기타

과부하방지장치

비상스위치

구  분 검사항졷 검 사 기 준 상시
정기

풢별 뼒별

4.9.2. 정기점검

<표4-8> 체인호이스트 정기점검

로드퀺브

뽇 . 상�

치수

솒퓮상태

개구의 쩚어힞

섢부분

하후크 전

볼트 � 뻖트

리미트 스위치 작동

미븒얺힞

�타이어�이쯢

퀺버튼스위치

모�

헖펾헎항

체결요콚품

명



<표4-9> 전동트로리 정기점검

구    분 검사항졷 검 사 기 준 상시
정기

풢별 뼒별

본  체

전동트로리

사이드레이트

체결요콚품

옲얺

쩮어링

명

맞콛치�부

브레이크

명

전기�전장품

옲얺 및 기어의 잖모많 펔픒 멑.

뭂몯 및 상�많 펔픒 멑.

잊, 헖콞 및 정상위치에서 이�쇦어 핖지 팘픒 멑.

풞하멚 전 할 멑.

기어부에쁢 믆리스많 솒포쇦어 핖픒 멑.

멏지 팘고 퍟호하멚 전할 멑.

정확 사퍟이 명기쇦어 핖픒 멑.

상�, 콞 킺 잖모많 펔픒 멑.

옲얺 기어에쁢 믆리스많 솒포쇦어 핖픒 멑.

쩮어링의 슲잊이 펔픒 멑.

제동엳이 홙픒 멑.

정확 사퍟이 명기쇦어 핖픒 멑.

�타이어 �이쯢픎 푆부의 상� 및 단컮이 펔픒 멑.

모�쁢 과폂상이 펔픒 멑.

헖펾헎항픎 DC5007 젢많에서 2M˴ 이상핊 멑.

<표4-10> 정기점검 이후 시험사항
검 사 내 용구   분

줂부하운전

과권방지시험

정멷하중시험

과부하시험

퀺버튼의 표시퐎 맧이 호이스트많 풎힏이쁢많.

줂부하 및 정멷하중에서 정상적픊로 작동이 쇦쁢많.

상, 하, 홚, 푾 작동시 이상음 및 힒동이 펔픊젾 브레이크많 큺잋이 펔쁢많.

시험하중픊로 작동시 줆제점이 펔쁢많.
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<표4-11> 픟믗�치 요령 (고장 및 대�방법)

구   분 분   윦 고 장  상 검 사 내 용

�기작동이
안쇮 쌚

호이스트 작동
중 모�많 정지
하쁢 경푾

제동쭖량

전기적 사고

전풞픎 확킲
공믗 쇦고 핖쁢많

단상작동픒
하지 팘쁢많

쭖퐒전 헟�

과부하

제동상태 쭖량

제동상태에서 큺잋

누전

상, 하 퀺버튼 스위치읊 뿚읂졂
역방픊로  작동삲.

모�에 콚음과 폂이 잜이 짪캫삲.

모�의 콚음과 폂이 짪캫삲.

호이스트 좆체 및 체인 슿픒 잚혚픒
경푾 전기많 읆삲.

- 퀺버튼픒 확킲 누읊 멑.
- 전풞컮 3많삳중 2많삳픒 짢붆어 준삲.
- 조작컮의 헟콛뫎계읊 확킲 펾결 할 멑.

- 입엳컮이 단컮인 경푾많 핖픒 수 핖픊즎로
결컮픒 퐒전 삲.

- 3상전풞이 정상적픊로 공믗이 쇦쁢지 확인삲.
- 브레이크용 정윦기많 Out쇪 멑픎 교삲.
- 브레이크많 제동쇪 상태에서 작동쇦쁢지 확인삲.

- 전팣이 정상인많읊 확인삲.
- 전풞의 단컮 쏞쁢 전풞스위치읊 확인삲.
- 휴즈쁢 정상인많

모�에 콚음과 과전윦많 읆삲. - 정멷하중 내에서 사용토옫 삲.

브레이크 라이삫이 잖모많 캫몊삲. - 브레이크 라이삫픒 점검 교체삲.

기계적 브레이크 고장 - 전줆 A/S요풞에 조정 요�삲.

- 헟지읊 퐒전 하솒옫 삲.
- 헖펾헎항픒 체크삲.
- 스위치의 수분, 흫기읊 제먾하펺 퐒전

멂조시�삲.

전풞컮, �미뻞, 스위치의 헟� 쏞쁢
헟콛이 쭖퐒전픊로턶 쭖펾콛적인
작동.

- 교체 쏞쁢 수리



5. 제품사양 및 규격
(E)DSA와(E)DSM 모델은 고속작업 및 고부하 양중작업에 적합하게 제작되었습니다. 중공업용으로 제작되어 안전기준이
높은 조선소, 발전소, 자동차공장, 제지공장, 금형공장 등에서 다양한 용도로 사용되고 있습니다. 선진국 해외시장에
공급하고 있는 모델사양 그대로 고급형 안전기능을 장착하여 사용자의 안전성을 극대화 하였습니다.

이중브레이크시스템 (Dual Brake System)
과하중 방지기 (Overload Alert Limiter)
상하과권 방지기 (Overwinding Limiter)
누름 버트스위치 (Push Button Switch)
횡행 리미터 (Traversing Limiter)

전기식 및 기계식
정격하중 110% 초과시 경보 및 제어
상하양중시 초과양중여부를 자동제어
긴급멈춤가능
빔의 좌우끝단 작동제어(*옵션품목임)
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5.1. DSA series (후크형 체인호이스트 : hook suspension chain hoist)

■ W.L.L (Working load limit) : 정격하중 x 110%
■ 누름 버튼 길이(L) : 안전관리를 위해 지면에서 80cm 떨어져 있어야 합니다.
■ 전기사양 50Hz지역도 사용가능 (주문시 명시필요)
■ EDSA 모델은 권상모터를 인버터로 제어.

ton 0.5 1 1.5 2.5 5 7.5 10 15 20

Voltage

meter

meter

no. 2 3 4 6 8

1 (50Hz/60Hz) 6.8 / 8.2 8.6 / 10.3 3.4 / 4.1 6.7 / 8.1 4.35/5.15 2.75/3.25 1.8 / 2.1 2.75/3.25 1.8 / 2.1 1.3 / 1.6

2 2.2*6.8/2.7*8.2 2.2 - 6.4 3.0 - 9.2 1.1 - 3.2 2.2 - 6.5 1.5 - 4.6 1.35 - 3.25 0.9 - 2.1 1.35 - 3.25 0.9 - 2.1 0.67 - 1.6

kw 1.5/0.5 1.8 3.5 1.8

mm 7.1 x 21 7.1 x 21 9.5 x 28.6 7.1 x 21 9.5 x 28.6

1 (50Hz/60Hz) 73 72 118 85 121 147 167 274 407 796 901

2 73 74 120 87 123 149 169 276 411 800 905

kg 1 1.3 2.16 2.4 4.12 5.52 8.18 10.84 16.16 21.48

220 / 380 / 440 ( )

3.5 x 2

5.4 / 6.5

2.7 - 6.5

3.2 4.2

127

129

2.86

11.2 x 34 11.2 x 34

3.5

2 3

1 1 2

4 5

kg

m/min



■  DSA, DSB, EDSA 규격

체인 1줄 체인 2줄 

체인 4줄 체인 3줄 

DAESAN DAESAN
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5.2. DSM series (전동트로리 체인호이스트 : motor trolley chain hoist)

■ W.L.L (Working load limit) : 정격하중 x 110%
■ 누름 버튼 길이(L) : 안전관리를 위해 지면에서 80cm 떨어져 있어야 합니다
■ 전기사양 50Hz지역도 사용가능 (주문시 명시필요)
■ EDSM 모델은 권상모터와 횡행모터를 인버터로 제어.

<표 5-3> DSM, DSBM, EDSM 사양

* *



체인 1줄 체인 2줄 

체인 4줄 (모델구분 : DSMS) 체인 4줄 (모델구분 : DSM)

체인 3줄

체인 3줄

<표5-4> DSM, DSBM, EDSM 규격
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5.3 DSHM Series(Low head chain hoist)

<표5-5>DSHM,EDSHM 사양 및 규격



DSA 퐎 DSM 전동호이스트의 많동부하퓶( �ED) 픎 삲음과 맧픊젾 호이스트안전작동기준( FEM) 의 적용범위 내에서
사용쇦어야 합삖삲. <표 1-1> 에쁢 핊핊 뮮작업시맒과 퍟중조멂에 적합 사용찖솒많 명기쇦어 핖픊젾, 사용핞의 부주
의로 적용범위읊 �과하펺 짪캫하쁢 줆제에 대하펺쁢 제조업체쁢 책임픒 지지 팘킃삖삲. 작업조멂에 재지 팘멚 줂리
하멚 사용하시졂 고장이 짪캫할 수 핖킃삖삲.

F E M 9 . 5 1 1  ( Ho ist  =  F E M 2 m   4 0 % E D)

F E M 9 . 5 1 1  ( Ho ist  /  T ro l l ey =  F E M 2 m   4 0 / 2 5 % E D)

퍟중구분

L ig h t

             k <  0 . 5 0

Med iu m

0 . 5 0  <  k <  0 . 6 3

Hea vy

0 . 6 3  <  k <  0 . 8 0

V ery Hea vy

0 . 8 0  <  k <  1 . 0 0

Mechanism group
F E M 9 .511

< 2

< 1

< 0 .5

< 0 .2 5

1 Bm

2 - 4

1 - 2

0 .5 - 1

< 0 .5

1 Am

4 - 8

2 - 4

1 - 2

0 .5 - 1

2  m

8 - 1 6

4 - 8

2 - 4

1 - 2

3 m

-

> 1 6

8 - 1 6

4 - 8

5 m

> 1 6

8 - 1 6

4 - 8

2 - 4

4  m

핊핊 뮮작동시맒 ( I)

� 경 고

�.4. 칺푷혾멂 	쭎킪맒퓶 짝 칺푷찖솒


�.�. 핟펓몋
경폶솒 : 최헎 -20 oC _ 최고 40 oC밚지
IP슿믗 : 표준품 IP54
�졂작업인장맏솒 : 최대 3솒
콚음슿믗 : 80dB (A) 이하

DSA, DSM SFriFs 및 EDSA, EDSM SFriFs 모숞 킲내용픊로 고안쇦펖픊젾, 푆부에서 사용시 지쭣시설픒 하펺 찥물픒 
�단하펺야 합삖삲. 제품 사용핞쁢 팒앦 사항픒 쿧지하고 사용하펺야 삲. 

Ӎ 조작핞쁢 제품이 비빦 이큺에 뽆�쇦지 팘솒옫 삲.
Ӎ 제품픒 킃기 핖쁢 뫁에 쫂뫎하지 팘솒옫 삲.
Ӎ 푆부작업시 사용이 븫빦졂 지쭣(rooG)안픊로 제품픒 풞위치 삲.
Ӎ 호이스트읊 구조많 안전하고 적합 크레인이빦 �정시설에 사용삲.

<표 5-6> 호이스트 안전작동 기준 (FEM)
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5.6. 모델번호 구분
(E)DSA,DSB와 (E)DSM,DSBM series 는 <표2-1>에 따라 모델번호를 구분한다. 신속하고 정확한 제품구분 
및 A/S를 위해 구매자 및 사용자는 모델번호로 공급업체 및 제조업체에 문의하여 주십시오.

<표5-7> 모델번호 구분방법

D          S          A(B) -    1 S

모델명
(E)DSA,DSB : Hook suspension hoist
(E)DSM,DSBM : Motor trolley hoist
(E)DSP : Plain trolley hoist
(E)DSG : Geared trolley hoist
(E)DSPC : Plain trolley crane-mounted
(E)DSGC : Geared trolley crane-mounted
(E)DSMC : Motor trolley crane-mounted
(모델번호 적용사례)
DSA-1S = Hook suspension hoist (2point), 1ton, 체인1줄
DSM-5W = Motorized trolley hoist (4point), 5ton, 체인2줄
DSMC-2S = Motorized trolley crane-mounted(6point), 2ton, 체인1줄

(누름버튼)
(2점식)
(4점식)
(2점식)
(2점식)
(4점식)
(4점식)
(6점식)

정격하중
1 : 1T
1.5 : 1.5T
1.9 : 1.9T
2 : 2T
3 : 3T
3 : 3T
5 : 5T
7.5:7.5T
10 : 10T
15 : 15T
20 : 20T

체인줄수
S : 체인 1줄
W : 체인 2줄(4줄)

<표5-8> 트로리 구분 (전동, 플레인, 기어)

▲ 모터트로리(DSM) ▲ 플레인 트로리(DSP) ▲ 기어 트로리(DSG)

(E)DSA,DSB : Hook suspension hoist (E)DSP : Plain trolley hoist
(E)DSG : Geared trolley hoist

(E)DSM,DSBM : Motor trolley hoist (E)DSPC : Plain trolley crane-mounted
(E)DSGC : Geared trolley crane-mounted

(E)DSMC,DSBMC : Motor trolley crane-mounted

<표5-9> 모델별 전기연결

with
Electric trolley

3Phase Power
Source & Earth

UP
DW
EA
WE

3Phase Power
Source & Earth

UP
DW

Saddle motor

3Phase Power
Source & Earth

UP
DW

with
Electric trolley

3Phase Power
Saddle motor

UP
DW
EA
WE
SOSO

NONO



6. 부품 분해도 / 리스트 / 전기도면

6.1. 부품분해도(DSA 전동호이스트 및 트로리)

749
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�.2. 쭎쪒 읺큲	%4" 헒솧핂큲 짝 옪읺


T O P  HO O K  ASS’ Y

C E AR  SI DE  P L AT E  ASS’ Y

MO T O R  SI DE  P L AT E  ASS’ Y

MO T O R  C ASE  ASS’ Y

I ST  G E AR  ASS’ Y

E L E C T R I C  E Q U I P ME N T  ASS’ Y

L O AD SHE AV E  ASS’ Y

SHE AV E  C O V E R  ASS’ Y

R AT C HE T  DI SC  ASS’ Y

P AW L  ASS’ Y

R O T O R  ASS’ Y

BR AK E  DI SC  ASS’ Y

C O R D HO L DE R  ASS’ Y

BO T T O M HO O K  ASS’ Y

L I MI T  SW I T C H ASS’ Y

L I MI T  SW I T C H L E V E R  ASS’ Y

P U SH BU T T O N  ASS’ Y

C HAI N  ST O P P E R  ASS’ Y

C HAI N  BAG  ASS’ Y

BR AK E  C O I L  ASS’ Y

T O P  HO O K  P I N

U - N U T

SP R I N G  W ASHE R

ST AY  BO L T ( A)

ST AY  BO L T ( B)

ST AY  BO L T ( C )

O  R I N G

HAN G E R , HO L DI N G  ME T AL

HE X , N U T

SP R I N G  W ASHE R

SU N K  BO L T  W  /  HE X  HO L D &  SE AL

F L AN G E  B

P AC K I N G , F L AN G E  B

L E AD W I R E

G E AR  C ASE

BAL L  BE AR I N G  2

O I L  SE AL   A

SN AP  R I N G

BAL L  BE AR I N G   3

E Y E  BO L T

HE X ,N U T

SP R I N G  W ASHE R

HE X  BO L T

SP R I N G  W ASHE R

SHAC K L E

BAL L  BE AR I N G  7

P AC K I N G  , MO T O R  C ASE

P L AT E  F O R  L O C AT I N G

1

2

3

4

5

6

7

8

9

1 0

1 1

1 2

1 4

1 5

1 6

1 7

1 9

2 0

2 1

2 2

1 0 5

1 0 7

1 0 8

2 0 3

2 0 4

2 0 5

2 0 6

2 0 7

2 1 1

2 1 2

2 3 2

2 3 3

2 3 4

2 3 5

2 3 6

2 3 8

2 3 9

2 4 0

2 4 1

2 4 2

2 4 3

2 4 4

2 4 5

2 4 6

2 4 7

2 5 2

2 5 3

2 5 4

HE X  BO L T  

SP R I N G  W ASHE R

2 N D G E AR

3 N D G E AR

4 T H G E AR

BAL L  BE AR I N G   4

BAL L  BE AR I N G   5

P AC K I N G , G E AR  C ASE

O I L  P L U G

O I L  P L U G

AI R - HO L E  BO L T

P AC K I N G  AI R  HO L E  BO L T

SP R I N G  P I N

E L E C T R I C  C O MP O N E N T  C ASE

P AC K I N G  E L E C T R I C  C O MP O N E N T  C ASE

HE X , BO L T  W   /  C R O SS HO L E  &  W ASHE R

E L E C T R I C  C O MP O N E N T  BO AR D

BO L T  W  /  HE X , HO L E

SP R I N G  W ASHE R

ADI ABAT I C  P AC K I N G

SN AP  R I N G

C HAI N  G U I DE

AN T I - R O T AT I O N  R I N

R O L L E R  BO AR D

R O L L E R  P I N

R O L L E R

I N T E R ME DI AT E  ST I C K  SP I N G

BAL L  BE AR I N G

BO L T  W  /  HE X , HO L E

SP R I N G  W ASHE R

ST R I P P E R

C O R R U G AT E D SP R I N G  P I N

HO L DI N G  BO AR D F O R  SP R I N G

BO L T  W  /  HE X , HO L E

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

BO L T  W  /   HE X , HO L E

SP R I N G  W ASHE R

C HAI N  G U I DE  ST O P P E R

HE X  W R E N C H BO L T

BU SH F O R  R AT C HE T  DI SC   

DI SC  HU B

SP L I T  R I N G

ST O P P E R  R I N G

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P C K I N G  P E W L  C O V E R

BAL L  BE AR I N G   6

2 5 8

2 5 9

3 0 3

3 0 4

3 0 5

3 2 2

3 2 3

3 2 4

3 2 6

3 2 7

3 2 8

3 2 9

3 4 0

3 6 1

3 6 2

3 6 3

3 6 5

3 6 6

3 6 7

3 6 8

4 0 3

4 0 5

4 0 6

4 0 7

4 0 8

4 0 9

4 1 0

4 1 1

4 1 6

4 1 7

4 2 0

4 2 4

4 2 5

4 2 6

4 2 7

4 2 8

4 2 9

4 3 0

4 4 0

4 4 1

5 0 4  

5 0 5

5 0 8

5 0 9

5 1 6

5 1 7

5 1 9

5 2 7

 

BE AR I N G  SU P P O R T

P AC K I N G  BR AK E  ST AT O R

SP R I N G  C O V E R

P AC K I N G  SP R I N G  C O V E R

HE X  W R E N C H BO L T

BR AK E  SP R I N G  

BO L T  W  /  HE X  HO L E  & SE AL

SP R I N G  W ASHE R

BR AK E  ST AT O R

C O R D P R E SSI N G  ME T AL

MAC HI N E  SC R E W

BR AK E  C O I L  BO BI N

MO V I N G  C O R E

SN AP  R I N G

P AC K I N G  BE AR I N G  SU P P O R T

C O R R U G AT E D SP R I N G  P I N

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P O W E R  C ABL E

MAG N E T I C  C O N N E C T O R

T R AN SF O R ME R

T E R MI N AL  BL O C K

E L E C T R I C  E Q U I P ME N T  BO AR D

F U SE  HO L DE R

F U SE  C O V E R

F U SE

DP M

C HAN N E L  ST O P P E R

J O I N T  P I P E

C HAN N E L

MAC HI N E  SC R E W  S / W

MAC HI N E  SC R E W  S/ W   P / W

L I MI T  SW I T C H BO AR D

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P L AI N  W ASHE R

HE X  ST AY  P I N

G L ASS T U BE

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P U SH BU T T O N  C O R D

BU SH BU T T O N

L O AD C HAI N

ST O P P E R  SP R I N G

C HAI N  BAG  SU P P O R T  P I N

C HAI N  BAG  SU P P O R T  ME T AL  

P L AI N  W ASHE R

HE X , N U T

5 3 3

5 3 6

5 3 7

5 3 8

5 3 9

5 4 0

5 5 4

5 5 5

5 5 7

5 6 0

5 6 1

5 6 2

5 6 4

5 6 9

5 7 2

5 7 5

5 7 6

5 7 7

5 9 1

6 0 0

6 0 2

6 0 4

6 5 0

6 6 0

6 6 1

6 6 2

6 6 3

6 6 5

6 6 6

6 6 7

6 6 8

6 6 9

6 7 0

6 7 1

6 7 2

6 7 3

6 7 4

6 7 9

6 9 5

6 9 6

7 0 1

7 0 3

8 0 0

8 1 5

8 4 2

8 4 3

8 5 0

8 5 1

C O T T E R  P I N

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

N AME  P L AT E

L O AD L I MI T E R

L O AD L I MI T E R  BO AR D

MAC HI N E  SC R E W

T O P  HO O K  ASS’ Y ( S)

T O P  HO O K  

SAF E T Y  L AT C H

SAF E T Y  L AT C H SP R I N G

HE X  W R E N C H BO L T

U - N U T

T O P  HO O K  ASS’ Y

T O P  HO O K

AR M

C O N N E C T I N G  BO L T

P L AI N  W ASHE R

U - N U T

HE X  BO L T

U - N U T

SAF E T Y  L AT C H

SAF E T Y  L AT C H SP R I N G

HE X  W R E N C H BO L T

U - N U T

BO T T O M HO O K

BO T T O M HO O K  C O V E R

SP I L T  R I N G

HE X  BO L T

HE X  N U T

SP R I N G  W ASHE R

SAF E T Y  L AT C H

SAF E T Y  L AT C H SP R I N G

HE X  W R E N C H BO L T

T HR U ST  R E AR I N G

U - N U T

8 5 2

8 5 3

8 5 4

9 4 0

9 5 0

9 5 1

9 5 2

1

1 A

1 5 G

1 5 H

1 5 I

1 5 S

1

1 A

1 B

1 C

1 D

1 E

1 F

1 G

1 5 E

1 5 K

1 5 L

1 5 S

1 5 A

1 5 B

1 5 C

1 5 D

1 5 E

1 5 F

1 5 G

1 5 H

1 5 I

1 5 J

1 5 S

SAF E T Y  L AT C H P I N

HE X  BO L T

C O T T E R  P I N

HE X  N U T

SP R I N G  W ASHE R

T HR U ST  BE AR I N G

C Y L I N DR I C AL  R O L L E R  BE AR I N G

U - N U T

1 5 L

1 5 M

1 5 N

1 5 O

1 5 P

1 5 Q

1 5 R

1 5 S

   

C H P a rt  n o .  &  N a m e

MT ( m o t o r t ro l l ey ) n o .  &  N a m e

Electric Chain Hoist(CH)

1S,  1.5S,  2 S,  2 .5S,  3S

2 W,  3W,  5W

1S,  1.5S,  2 S,  2 .5S,  3S

2 W,  3W,  5W

1 5 H

1 5 I

1 5 J

1 5 K

I DL E  SHAV E  P I N

I DL E  SHE AV E  C O L L AR

HO O K  N AME  P L AT E

SAF E T Y  L AT C H SP R I N G

  

G E AR  SI DE  P L AT E

SN AP  R I N G

P L AI N  W ASHE R

SN AP  R I N G

G E AR  R O L L E R

BAL L  BE AR I N G

SN AP  R I N G

BO L T  W  /  HE X , HO L E

BO L T  W  /  HE X , HO L E

G U I DE  R O L L E R  BO DY

G U I DE  R O L L E R

G U I DE  R O L L E R  P I N

BR AK E T  “ A”

BR AK E T  “ B”

C O R D HO L DE R  ASS’ Y

P L AI N  SI DE  P L AT E

R O L L E R  P I N

P L AI N  R O L L E R

HE X , N U T

SHAF T

ADJ U ST I N G  C O L L AR

ST O P P E R  BO L T

C O T T E R  P I N

ST O P P E R  P I N

MO T E R  C ASE

ST AT O R  ASS’ Y

BR AK E  C O V E R

BR AK E  SP R I N G

N AME  P L AT E

BO L T  W  /  R E N C H BO L T

P AC K I N G

BO L T  W  /  R E N C H BO L T

C O V E R  P L U G

G E AR  C ASE

F L AN G E

0 0 2

0 0 4

0 0 5

0 0 6

0 0 8

0 0 9

0 1 0

0 1 1

0 1 2

0 1 3

0 1 4

0 1 5

0 1 6

0 1 7

0 1 8

0 2 2

0 2 3

0 2 8

0 3 4

0 3 5

0 3 6

0 3 7

0 3 8

0 3 9

0 4 1

0 4 2

0 4 3

0 4 4

0 4 5

0 4 6

0 4 7

0 5 0

0 5 4

0 7 1

0 7 2

R O T O R  SHAF T

R O T O R

2 ’ n d  G E AR

SP R I N G  P I N

3 rd  G E AR

BAL L  BE AR I N G

SN AP  R I N G

C O L L AR  F O R  3 rd  G E AR

P AC K I N G

C O N N E C T O R  

BU MP E R  R U BBE R

R I V E T

BR AK E  DI SC

BR AK E  L I N I N G

SU P P O R T  P L AT E

MO V I N G  C O R E

BAL L  BE AR I N G

BAL L  BE AR I N G

C ABR T I R E  C O R D

T E R MI N AL  BL O C K

MAG N E T  C O N T AC T O R

MAC HI N E  SC R E W

C O N T R O L  BO X

BO L T  W  /  HE X , HO L E

SU P P O R T  BAR

C O N T R O L  BO X  C O V E R

C O N T R O L  BO X  P AC K I N G

P  /  H SE MS BO L T  S / W

N AME  P L AT E

HE X  ST AY  P I N

SE T  SC R E W

R I V E T

BO L T  W  /  HE X  HO L E

0 7 4

0 7 5

0 7 6

0 7 7

0 7 8

0 7 9

0 8 0

0 8 1

0 8 2

1 7 1

5 2 3

5 2 4

5 3 0

5 3 2

5 3 3

5 3 4

5 3 9

5 4 1

5 9 1

6 0 4

6 5 7

6 5 8

7 3 1

7 3 2

7 3 3

7 4 2

7 4 3

7 4 4

7 4 5

7 4 9

7 5 4

7 5 5

0 7 3

1 5

1 5 A

1 5 B

1 5 C

1 5 D

1 5 E

1 5 F

1 5 G

BO T T O M HO O K  ASS’ Y ( W )

BO T T O M HO O K

BO T T O M HO O K  C O V E R

BO T T O M HO O K   C HAI N  G U I DE

I DL E  SHE AV E

SAF E T Y  L AT C H

BO T T O M HO O K  N U T

SP R I N G   P I N



621

600

661

1.9W, 2W, 3W, 5W 

1.9W, 2W, 3W, 5W 

1S,1.5S, 2S, 2.5S,3S

1S,1.5S, 2S, 2.5S,3S

6.3 부품 분해도(EDSA 전동호이스트 및 트로리)

54

취급설명서 / 전동호이스트 : DSA & DSB & DSM & DSBM & DSHM

DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series



T O P  HO O K  ASS’ Y

C E AR  SI DE  P L AT E  ASS’ Y

MO T O R  SI DE  P L AT E  ASS’ Y

MO T O R  C ASE  ASS’ Y

I ST  G E AR  ASS’ Y

E L E C T R I C  E Q U I P ME N T  ASS’ Y

L O AD SHE AV E  ASS’ Y

SHE AV E  C O V E R  ASS’ Y

R AT C HE T  DI SC  ASS’ Y

P AW L  ASS’ Y

R O T O R  ASS’ Y

BR AK E  DI SC  ASS’ Y

C O R D HO L DE R  ASS’ Y

BO T T O M HO O K  ASS’ Y

L I MI T  SW I T C H ASS’ Y

L I MI T  SW I T C H L E V E R  ASS’ Y

P U SH BU T T O N  ASS’ Y

C HAI N  ST O P P E R  ASS’ Y

C HAI N  BAG  ASS’ Y

BR AK E  C O I L  ASS’ Y

I N V E R T E R  

T O P  HO O K  P I N

U - N U T

SP R I N G  W ASHE R

ST AY  BO L T ( A)

ST AY  BO L T ( B)

ST AY  BO L T ( C )

O  R I N G

HAN G E R , HO L DI N G  ME T AL

HE X , N U T

SP R I N G  W ASHE R

SU N K  BO L T  W  /  HE X  HO L D &  SE AL

F L AN G E  B

P AC K I N G , F L AN G E  B

L E AD W I R E

G E AR  C ASE

BAL L  BE AR I N G  2

O I L  SE AL   A

SN AP  R I N G

BAL L  BE AR I N G   3

E Y E  BO L T

HE X ,N U T

SP R I N G  W ASHE R

HE X  BO L T

SP R I N G  W ASHE R

SHAC K L E

BAL L  BE AR I N G  7

P AC K I N G  , MO T O R  C ASE

P L AT E  F O R  L O C AT I N G

1

2

3

4

5

6

7

8

9

1 0

1 1

1 2

1 4

1 5

1 6

1 7

1 9

2 0

2 1

2 2

2 3

1 0 5

1 0 7

1 0 8

2 0 3

2 0 4

2 0 5

2 0 6

2 0 7

2 1 1

2 1 2

2 3 2

2 3 3

2 3 4

2 3 5

2 3 6

2 3 8

2 3 9

2 4 0

2 4 1

2 4 2

2 4 3

2 4 4

2 4 5

2 4 6

2 4 7

2 5 2

2 5 3

2 5 4

 

HE X  BO L T  

SP R I N G  W ASHE R

2 N D G E AR

3 N D G E AR

4 T H G E AR

BAL L  BE AR I N G   4

BAL L  BE AR I N G   5

P AC K I N G , G E AR  C ASE

O I L  P L U G

O I L  P L U G

AI R - HO L E  BO L T

P AC K I N G  AI R  HO L E  BO L T

SP R I N G  P I N

E L E C T R I C  C O MP O N E N T  C ASE

P AC K I N G  E L E C T R I C  C O MP O N E N T  C ASE

HE X , BO L T  W   /  C R O SS HO L E  &  W ASHE R

E L E C T R I C  C O MP O N E N T  BO AR D

BO L T  W  /  HE X , HO L E

SP R I N G  W ASHE R

ADI ABAT I C  P AC K I N G

SN AP  R I N G

C HAI N  G U I DE

AN T I - R O T AT I O N  R I N

R O L L E R  BO AR D

R O L L E R  P I N

R O L L E R

I N T E R ME DI AT E  ST I C K  SP I N G

BAL L  BE AR I N G

BO L T  W  /  HE X , HO L E

SP R I N G  W ASHE R

ST R I P P E R

C O R R U G AT E D SP R I N G  P I N

HO L DI N G  BO AR D F O R  SP R I N G

BO L T  W  /  HE X , HO L E

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

BO L T  W  /   HE X , HO L E

SP R I N G  W ASHE R

C HAI N  G U I DE  ST O P P E R

HE X  W R E N C H BO L T

BU SH F O R  R AT C HE T  DI SC   

DI SC  HU B

SP L I T  R I N G

ST O P P E R  R I N G

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P C K I N G  P E W L  C O V E R

BAL L  BE AR I N G   6

BE AR I N G  SU P P O R T

2 5 8

2 5 9

3 0 3

3 0 4

3 0 5

3 2 2

3 2 3

3 2 4

3 2 6

3 2 7

3 2 8

3 2 9

3 4 0

3 6 1

3 6 2

3 6 3

3 6 5

3 6 6

3 6 7

3 6 8

4 0 3

4 0 5

4 0 6

4 0 7

4 0 8

4 0 9

4 1 0

4 1 1

4 1 6

4 1 7

4 2 0

4 2 4

4 2 5

4 2 6

4 2 7

4 2 8

4 2 9

4 3 0

4 4 0

4 4 1

5 0 4  

5 0 5

5 0 8

5 0 9

5 1 6

5 1 7

5 1 9

5 2 7

5 3 3

 

P AC K I N G  BR AK E  ST AT O R

SP R I N G  C O V E R

P AC K I N G  SP R I N G  C O V E R

HE X  W R E N C H BO L T

BR AK E  SP R I N G  

BO L T  W  /  HE X  HO L E  & SE AL

SP R I N G  W ASHE R

BR AK E  ST AT O R

C O R D P R E SSI N G  ME T AL

MAC HI N E  SC R E W

BR AK E  C O I L  BO BI N

MO V I N G  C O R E

SN AP  R I N G

P AC K I N G  BE AR I N G  SU P P O R T

C O R R U G AT E D SP R I N G  P I N

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P O W E R  C ABL E

T R AN SF O R ME R

T E R MI N AL  BL O C K

MAG N E T I C  C O N N E C T O R

F U SE  HO L DE R ( 2 P )

I N T E R F AC E

I N T E R AC E  BO AR D

E L E C T R I C  E Q U I P ME N T  BO AR D

MAC HI N E  SC R E W  S/ W

F U SE  HO L DE R ( 3 P )

F U SE  C O V E R

F U SE

F U SE  HO L DE R

C HAN N E L  ST O P P E R

J O I N T  P I P E

MAC HI N E  SC R E W  S / W

MAC HI N E  SC R E W  S/ W   P / W

L I MI T  SW I T C H BO AR D

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P L AI N  W ASHE R

HE X  ST AY  P I N

G L ASS T U BE

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

P U SH BU T T O N  C O R D

BU SH BU T T O N

HE X  ST AY  P I N

L O AD C HAI N

ST O P P E R  SP R I N G

C HAI N  BAG  SU P P O R T  P I N

C HAI N  BAG  SU P P O R T  ME T AL

5 3 6

5 3 7

5 3 8

5 3 9

5 4 0

5 5 4

5 5 5

5 5 7

5 6 0

5 6 1

5 6 2

5 6 4

5 6 9

5 7 2

5 7 5

5 7 6

5 7 7

5 9 1

6 0 2

6 0 4

6 1 0

6 1 1

6 2 0

6 2 1

6 5 0

6 5 8

6 6 0

6 6 1

6 6 3

6 6 0

6 6 5

6 6 6

6 6 8

6 6 9

6 7 0

6 7 1

6 7 2

6 7 3

6 7 4

6 7 9

6 9 5

6 9 6

7 0 1

7 0 3

7 4 9

8 0 0

8 1 5

8 4 2

8 4 3

P L AI N  W ASHE R

HE X , N U T

C O T T E R  P I N

BO L T  W  /  HE X  HO L E

SP R I N G  W ASHE R

N AME  P L AT E

L O AD L I MI T E R

L O AD L I MI T E R  BO AR D

MAC HI N E  SC R E W

T O P  HO O K  ASS’ Y

T O P  HO O K  

SAF E T Y  L AT C H

SAF E T Y  L AT C H SP R I N G

HE X  W R E N C H BO L T

U - N U T

T O P  HO O K  ASS’ Y

T O P  HO O K

AR M

C O N N E C T I N G  BO L T

P L AI N  W ASHE R

U - N U T

HE X  BO L T

U - N U T

SAF E T Y  L AT C H

SAF E T Y  L AT C H SP R I N G

HE X  W R E N C H BO L T

U - N U T

BO T T O M HO O K  ASS’ Y ( S)

BO T T O M HO O K
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UP TO 6M 이하

6.5.1. 부품분해도(DSA-7.5W)

6M 이상
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ABOVE 6M 이상

021B

UP TO 6M 이하

6.5.2. 부품분해도(DSM,DSMS-7.5W)



6.5.3. 부품분해도(DSA-10W)
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6.5.4. 부품분해도(DSM-10W,DSMS-10W)
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DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series

6.5.5 부품 분해도 DSA-15W,20W

TOP

BOTTOM
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6.5.6. 부품분해도(TROLLEY 10TON)



6 2
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TROLLEY 10TON
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6.7. 전기도면

6.7.1. DSA Series 제어도면

CONT L2C1C2 P K2C

K2 GND

L1

LOAD LIMITER

CONTROL

FROM : C.T



6.7.2. DSM Series(DSMS-7.5W) 제어도면

LOAD LIMITER

66

취급설명서 / 전동호이스트 : DSA & DSB & DSM & DSBM & DSHM

DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series



INSTALLATION / OPERATION/ MAINTENANCE SERVICE 67

LOAD LIMITER

6.7.3. DSM-7.5 제어도면



6.7.4.  DSA-10W,15W,20W 제어도면

68
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CONT L2C1C2 P K2C

K2 GND
L1

LOAD LIMITER

CONTROL
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6.7.5.  DSM-10W,15W,20W 제어도면

LOAD LIMITER



6.7.6.  DSMS-10W 제어도면
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LOAD LIMITER
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6.7.7. DSHM Series 제어도면

CONT

AC 110V

L2C1C2 P K2C

K2 GND

L1

LOAD LIMITER

FROM : CT



6.7.8. DSA-1S,2W(1.9W)POWER도면

내
장
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6.7.9. DSA-1.5S,2S(1.9S),2.5S,3W,3S,5W,7.5W POWER도면

내
장

*3S MOTOR 3.8kw임

 220,380,440,460,480 / 110V



6.7.10. DSM-1S,2W(1.9W)POWER도면
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6.7.11. DSM-1.5S,2S(1.9S) POWER도면

내
장

내
장

 220,380,440,460,480 / 110V



6.7.12. DSM-2.5S,3W,3S,5W POWER도면

내
장

내
장

76

취급설명서 / 전동호이스트 : DSA & DSB & DSM & DSBM & DSHM

*3S MOTOR 3.8kw임

DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series
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6.7.13. DSM-7.5W POWER도면

내
장

내
장

내
장



6.7.14. DSMS-7.5W POWER도면

내
장

내
장
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6.7.15. DSA-10W,15W,20W POWER 도면

내
장

내
장
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6.7.16. DSM-10W POWER 도면

내
장

내
장

내
장

내
장
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6.7.17. DSM-15W,20W POWER 도면

내
장

내
장

내
장

내
장
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6.7.18. DSMS-10W POWER 도면

내
장

내
장

내
장
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6.7.19. DSHM-1S,2W(1.9W) POWER도면

내
장

내
장



6.7.20. DSHM-1.5S,2S(1.9S)POWER도면

내
장

내
장
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6.7.21. DSHM-2.5S,3W,5W POWER도면

내
장

내
장



6.7.22. DSB-0.5S 전기회로도
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7. 인버터 운전
7.1. 상 하 작 동

7.1.1. 2단속 PUSH BUTTON SWITCH방식

1단 : 저속, 2단 : 고속
가속/감속 시간은 3초/0.2초로 설정되어 있습니다.

고속

저속

정지

1단

2단

PUSH BUTTON
SWITCH

속
도

시간

저속

고속

정지

2단

1단PUSH BUTTON
SWITCH

시간

속
도

7.2.  횡행작동
7.2.1. 2단속 PUSH BUTTON SWITCH 방식

1단 : 저속, 2단 : 고속
가속/감속 시간은 1초로 설정되어 있습니다.
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비상정지버튼 :
비상시 조작하며 조작회로의 전원을 차단시킵니다.

비상정지버튼 :
비상시 조작하며 조작회로의 전원을 차단시킵니다.

상승용버튼 : U 
저 속
고 속

저 속
고 속

상승용버튼 : D

상승용버튼 : U 
저 속
고 속

저 속
고 속

상승용버튼 : D

고 속
저 속
횡행버튼 : E,W

7.3. 인버터 MODEL PUSH BUTTON SWITCH
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!

7.4. 시운전

위      험

위      험

주      의

주      의

결선 변경은 결선변경 전에 반드시 주전원이 차단되었는지 확인 하십시오

INVERTER 내부에 고압콘덴서가 안전한 전압으로 방전되기 위해서 3분 동안 기다리십시오.

본 사항을 지키지 않을 경우, 심각한 신체적 부상이나 생명의 손실로 이어질 수 있습니다. 

결선완료 후에는 시운전을 하십시오 

PUSH BUTTON SWITCH의 배선(결선)변경은 절대 하지 마십시오. 

가속 및 감속시간을 변경해야 할 경우 INVERTER 취급설명서(P039,P040)를 참조하십시오. 

본 취급설명서에 기재되어 있지 않은 INVERTER의 정수는 변경하지 마십시오.

본 취급설명서에 기재되어 있는 INVERTER의 조정범위를 초과하여 설정하지 마십시오.

INVERTER 변경은 별책의 INVERTER 취급설명서를 숙지하고 변경하여 주십시오. 

INVERTER 설정 후에는 반듯이 시운전을 하여야 하며, 이상이 있을 경우는 바로 운전을 중지하고
INVERTER 정수를 조정범위 이내로 수정하십시오.

본 장비의 구조 및 동작과 이에 수반되는 위험성에 대해 잘 알고 있는 자격을 갖춘 기술자만 본 
장비를 기동하고 조정해야 합니다. 진행하기 전에 본 설명서를 완전히 일고 읽고 이해하십시오.
본 주의 사항을 지키지 않을 경우, 심각한 신체적인 부상이나 생명의 손실로 이어질 수 있습니다.
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7.5.1. INVERTER 파라미터 설정
7.5. INVERTER 설정 및 변경
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MIN. MAX.

1 ~ 7 까지 표기된 LED와 키 설명은 표 1과 2를 참조하십시오.

1

2
3

4 5

6 7

RUN
FWD
REV

VOLTS
AMPS
HERTZ

PROG

7.5.2 INVERTER 설정 및 제어

7.5.2.1 오퍼레이터 구성요소

7.5.2.2. 디스플레이 설명

출하 시 기본 정수 값은  INVERTER가 오퍼레이터로 제어될 수 있도록 되어 있으므로 오퍼레이터에서
직접 기동, 정지, 방향 전환, 또는 속도 제어를 할 수 있습니다.

문자/숫자로 표시되는 디스플레이는 다음을 나타냅니다.

정수 번호

정수 값

에러 코드
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7.5.2.3. LED 상태 설명

 번 호  LED  LED 상태  설     명

1 RUN 붉은색 점등 인버터 동작 상태 표시

표 1에서 설명하고 있는 LED들의 위치는 그림-오퍼레이터을 참조하십시오. 

모터 회전방향 변경 지령을 받음. 주파수 0으로 감소
하는 동안 실제 모터 방향을 표시

지정된 모터 회전방향을 표시

표시되는 정수 값의 단위를 표시

인버터가 프로그램 모드에 있으며 정수 값이 변경되었
음을 표시

인버터에 장애가 있음을 표시

오퍼레이터의 가변저항으로 주파수 지령이 가능함을
표시

오퍼레이터의 Run 키가 사용가능임을 표시
역방향(Reverse) 키도 A095(역방향 금지)에 의해
설정되지 않는 한 사용가능 

붉은색 점멸

붉은색 점등

붉은색 점등

붉은색 점등

붉은색 점멸

붉은색 점등

붉은색 점등

FWD
REV

VOLTS
AMPS
HERTZ

PROGRAM

FAULT

가변저항 상태

가동 키상태

2

3

4

5

6

7

+

+

+

+

+

+
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7.5.2.4. KEY 조작
표2에서 설명하고 있는 KEY들의 위치는 그림-오퍼레이터를 참조하십시오.

PROG

Key  이 름  설     명

프로그램 프로그램 모든 시작/종료
정수 그룹 이동
프로그래밍 메뉴에서 한 단계 뒤로 이동
정수 값 변경 취소

각 정수 그룹내 정수번호를 이동
점멸하는 자릿수의 값을 올림 / 내림
디스플레이 모드에서 해당 정수가 현재 인버터에
지정된 속도를 제어하고 있는 경우 내부 주파수
정수를 올림 / 내림

P 또는 A정수의 값 표시
정수 값의 변경 저장
디스플레이 (d) 정수번호 이동

인버터를 기동함
기본값은 오퍼레이터 Run 키로조작됨
정수 P036에 의해 설정됨

모터방향을 반대로 전환
기본값은 사용가능임
정수 P036과 A095에 의해 설정됨

인버터를 정지시킴(인버터가 동작 중일 때)
에러 리셋(인버터가 정지했을 때)
정수값 P037에 의해 설정됨

인버터 속도 제어 선택 기본값임
정수 P038에 의해 설정됨

위 화살표
아래 화살표

 Enter

가변저항

Run

역방향

정지
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PROG

PROG

1 단계.
PROG

원하는 정수그룹이 표시될때 까지             을
누르십시오. 인버터가 프로그램 모드에 있다는
것을 표시하는 프로그램 LED가 켜집니다. 

을 눌러 선택한 정수 그룹에 
정수번호로 이동합니다. 

를 눌러 표시된 정수의 값을 확인합니다.

조정가능한 값이 표시창에서 깜박입니다. 

시오.

을 사용하여 값을 조정하십

를 눌러 변경된 값을 입력합니다. 

을 눌러 정수 번호로 돌아갑니다. 

정수를 더 조정하려면, 2단계에서 7단계가지 반복하십시오.

값을 저장하지 않고 정수변경을 취소하려면 대신 을 누르십시오.

값은 점멸하는 것을 멈춥니다. 

또는 을 누릅니다. 

2 단계.

3 단계.

4 단계.

5 단계.

6 단계.

7 단계.

 절 차
 표. 3-기본(P)및 응용(A) 정수 확인 및 설정

 디스플레이 예

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

[정수의 구성]

기본정수 그룹(PXXX)은 기본운전에 관련된 정수를 포함하고 있습니다.
응용정수 그룹(AXXX)은 응용분야을 위해 사용되는 정수를 포함하고 있습니다. 
디스블레이 정수 그룹(dXXX)은 현재 인버터 상태를 표시하는 정수를 포함하고 있습니다. 
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 절 차

 표. 4-디스플레이(d) 정수 확인

 디스플레이 예

7.5.2.5. 디스플레이(d)정수 확인

VOLTS
AMPS
HERTZ

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

PROGRAM FAULT

VOLTS
AMPS
HERTZ

VOLTS
AMPS
HERTZ

PROG

1 단계.

2 단계.

3 단계.

디스플레이 그룹 정수가 표시될 때까지              을
눌러 정수 메뉴를 이동 합니다. 정수가 디스플레이 
모드에 있다는 것을 표시하는 프로그램 LED가 
꺼집니다. 

를 눌러 원하는 디스플레이 정수가 표시 될 때까지
디스플레이 그룹 정수를 이동합니다. 

를 눌으면 3초 후에 정수 값이 표시됩니다. 
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! 위      험

고장확인 또는 수리하는 경우는 필히 전원을 차단 및 확인 후 하십시오.

수리는 사업자가 인정한 전문지식이 있는 사람이 하십시오.

A/S 의뢰 전에 별책의  INVERTER 취급설명서을 읽어보신 후 보호 기능의 내용과 대책에 따라
확인 한 후 문의 하시면 대책또는 대응 방법을 알려드립니다.

이상현상의 예
1)MOTOR가 전혀 움직이지 않는다.
2)MOTOR의 회전방향이 바뀌었다.
3)주행속도가 정하여진 수치와 상이하다.
4)가/감속이 원할히 이루어 지지 않는다.
5)MOTOR 전류가 많다.  

! 주      의

INVERTER의 입출력 배선 및 MOTOR의 정전용량을 통하여 과전류가 흘러 주변기구에 악영향을
줄 수 있습니다.
과전류의 수치는 주파수와 입출력 배선의 길이 등에 따라 좌우됩니다. 

누전차단기에 고주파 대책품을 사용한다. 

7.6. 인버터 모델 고장 및 대책

7.6.1. 과전류에 따른 영향과 대책

<영향>

<대책>
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! 위      험

INVERTER의 주회로 또는 제어 전원 및 출력단에서 발생하는 노이즈의 영향으로 전자기기 및 
기구에 영향을 줄 수 있습니다. 
-근접스위치, 압력센서, 위치 검출기 등

INVERTER와 상대기구의 전원을 별도로 설치하여야 합니다.
다른 종류의 배선과 구별하여 거리를 떨어뜨려 배선하여야 합니다.
약전회로나 신호회로에는 실드선을 사용하여야 하며 접지를 하여야 합니다. 

INVERTER의 입력 전원측에 라인 리액터 또는 절연 변압기를 설치한다. (중성점 접지가 되어 있
지 않은 상태에서 필터를 연결하여 사용할 경우 비교적 높은 누설전류가 흐를 수 있으며 잘못 
사용할 경우 INVERTER의 수명을 단축시킬 수 있습니다.)

! 주      의

작업자는 작업시작 전에 하기와 같이 필히 일상점검을 하여 주십시오.

일상점검

7.7. 보수와 점검

7.6.2. 노이즈에 따른 영향과 대책

<영향>

<대책>

-푸쉬버튼의 표시와 같이 호이스트가 움직이는가?
-호이스트 작동시 이상소음 및 진동이 없으며, 브레이크 슬립이 없는가?
-권과 방지장치는 정상적으로 작동 되는가?
-각종 주의 / 경고/ 위험 라벨이 떨어져 있지 않은가?

! 주      의

이상이 발견되면 사용을 중지 하시고, 관리 담당자 혹은 제조사에 문의 하십시오.

전원/제어부를 점검 할 경우 전원 차단/확인 후 3분(고압 콘덴서 방전시간)동안 기다리십시오.

[정기점검]
기계를 구성하고 있는 부품 및 부재는 장기간의 사용중 마모로 인해 고장발생이 있을 수 
있으므로, 안전한 작업을 위해 정기적인 검사를 짐검표에 의해 체계적으로 검사해 주십시오
1)월간점검(1개월 1회 관리자 입회)
2)년간점검(1년 1회 관리자 및 전문요원 입회)
3)별첨의 취급설명서를 참조하여 주십시오.
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7.8. 회로도 및 배선도
7.8.1. 회로도 MODEL : EDSA-1S,1.9S,1.9W,2W,2S,2.8W,3W,3S,5W,7.5W
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7.8.2. 회로도 MODEL : EDSA-10W,15W,20W 
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7.8.3. 회로도 MODEL : EDSM-1S,1.9S,1.9W,2W,2S,2.8W,3W,3S,5W(220/380/440V,3Ø,60Hz)
EDSMS-7.5W
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7.8.4. 회로도 MODEL : EDSMS-10W
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7.8.5. 회로도 MODEL : EDSMC-1S,1.9S,1.9W,2W,2S,2.8W,3W,5W(220/380/440V,3Ø,60Hz)
EDSMSC-7.5W
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7.8.6. 배선도(MODEL : EDSHM-3W)  
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DSA,DSB,DSM,DSBM,DSHM Series



제  품  보  증  서 
(주)대산이노텍�제품을�구매해�주셔서�대단히�감사합니다. 

1. 본�제품은�산업안전보건법(KCs-Mark) 및�유럽안전규격(CE Mark)에�따른
     엄격한�검사를�거친�제품으로�우수한�제품임을�보증합니다. 

2. 본�제품의�이상�발생시�구입후�무상�서비스�기간은 6개월간�입니다.  

3. 제품에�이상이�발생시�구입한�대리점이나�본사로�연락하시면�신속하게�처리
    하겠습니다.

4. 유상서비스�사항
보증기간�이내라�하더라도�아래와�같은�사항일�경우는�서비스�요금을�받고�수리 
해드립니다.  

- 천재지변에�의한�고장�및�파손
- 사용자측의�취급부주의로�발생한�고장�및�파손
- 사용자�임의로�개조하여�발생한�고장
- 사용환경�이외의�사용으로�발생한�고장

PL(제조자책임)보험





Lift Your Confidence
                 brand are renowned around the world with the expertise of material handling.
Wherever you require lifting solutions, our lifting equipment specialist will provide you with
all necessary information or inform about where to find the nearest expert.


